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DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1 WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg wymagania
dotyczace zadania: Odbudowa ulicy Ciotkowskiego i ulicy Mieszka Iw Hanusku Gmina Twordg polegajgca na wykonaniu
koryta podbudowy i nawierzchni, na dziatkach nr 370/46 i 389/44”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowia czes$é¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu
i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Odbudowa ulicy Ciotkowskiego i ulicy Mieszka I w Hanusku Gmina Twordg polegajgca na wykonaniu koryta
podbudowy i nawierzchni, na dziatkach nr 370/46 i 389/44

1.3.1.  Wymagania ogélne nalezy rozumieé i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

SPIS SPECYFIKACJI TECIiNICZNYCH WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE 3
D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE 13
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych 13
D.04.00.00 PODBUDOWY 15
D.04.01.01 Koryto z profilowaniem i zaggszczeniem podioza 15
D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych 19
D.04.04.05 Podbudowa z kruszywa famanego 22
D.05.00.00 NAWIERZCHNIE 25
D.05.03.05 Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych wbudowanych

na gorgco. Warstwa wigzgca i Scieralna z betonu asfaltowego 25

D.07.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE 33
D.07.01.01 Umocnienie poboczy przez wzmocnienie frezowinami 33

Nazwy i kody Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) dla zakresu rob6t budowlanych objetych przedmiotem
zamdwienia i w/w specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych:

45111000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych , roboty ziemne
45200000-9 Roboty budowlane w zakresie robét inzynieryjnych z wyjatkiem mostéw , tuneli, szybéw i kolei
45233120-6 Roboty w zakresie budowy drég

1.3.2. Niezaleznie od postanowien Klauzuli 3.1 Danych Kontraktowych normy panstwowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznych beda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigey calosé techniczno-uzytkows
(drogg) albo jego czesé stanowiaca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus  ziemny, wezet).
1.4.2.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Dlugo§¢ mostu - odleglos¢ miedzy zewnetrznymi krawgdziami pomostu a w przypadku mostéw tukowych z nasypks - odlegtosé
w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;j.
1.44. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu Iub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami
technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
14.5. Droga tymczasowa (montaiowa) - droga specjalnic przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obslugujacych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.6. Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzagcy do notowania wydarzen
zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawea i Projektantem.
14.7.  Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.8.  Inzynier - instytucja upelnomocnionego przedstawiciela Zamawiajgcego, ktorego uprawnienia i obowigzki w stosunkach z
Wykonawcg w procesie realizacji Robot okreslono w kontrakcie. Obowiazki Inzyniera moze pelni¢ osoba prawna lub fizyczna, w
tym réwniez pracownik Zariawiajgcego, o wyznaczeniu, ktorej, Zamawiajgcy powiadomit Wykonawcg na pismie.
14.9.  Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do wystgpowania w jego
imieniu w sprawach realizacji Kontraktu,
14.11. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgeymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukeja nawierzchni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
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1.4.13. Konstrukeja no$na (przesto lub przesla obiektu mostowego) - czesé obiektu oOparta na podporach mostowych, tworzaca ustréj

niosqcy dla przeniesienia ruchu kolowego, pieszego.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16. Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg

obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiardw
podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia

wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz Robot,

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacja Projektows i Specyfikacjami Technicznymi,

zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.
1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6! warstw stuzgcych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i

a)
b)

©)
d)

€)
f)

zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu,
Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.
Warstwa wigzgca - warstwa znajdujaca sie migdzy warstwa $cieralng a podbudows, zapewniajaca lepsze rozlozenie napregzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
Warstwa wyr6wnawcza - warstwa sluzgca do wyréwnania nieréwnogci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni,
Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzehni stuzgca do przenoszenia obcigzeft od ruchu na podloze. Podbudowa moze skladaé sie z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
Podbudowa zasadnicza - gorna czgéé podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladaé sig z
jednej lub dwdch warstw.
Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spelniajaca, obok funkgiji noénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawierad warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.
Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
Warstwa odcinajgea - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezacej powyzej.
Warstwa odsaczajqea - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyZnie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres

budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodno$é - zgodnosé wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie

zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow.

Pas drogowy moze rowniez obejmowag teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzei chroniacych ludzi i srodowisko
przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - cz¢sé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczefistwa

ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania,
1.4.28. Podloze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu

budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie InZyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemne;, dotyczace sposobu realizacji

Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentagii Projektowej.
1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana

parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istnigjgcego polgczenia.

1.4.32. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu matych ciekow wodnych pod

nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kolowego, pieszego.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykiad

dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurocigg

itp.

1.4.35. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i

wymiary obiektu bgdacego przedmiotem Robot.

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladaé si¢ z pelnej Sciany, stupow lub innych form konstrukcyjnych np.

skrzyi, komor.

1.4.37. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdocenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym w czasie

realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odleglo$é migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.
1.4.39. Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleglos¢ miedzy zewngtrznymi krawgdziami konstrukcji obiektu, mierzona w

linii prostopadiej do osi podluznej, obejmuje catkowita szerokosé konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegolnych rodzajéw ruchu oraz szerokosé

chodnikéw mierzona w $wietle porgezy mostowych z wylgczeniem konstrukgji przy jezdni dolem oddzielajacej ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy Kosztorys - wykaz Robot z podaniem ich iloéci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.42. Tunel - obiekt zaglgbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.43. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejows lub inna drogg dla bezkolizyjnego zapewnicnia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.444. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng calosé konstrukeyjna lub technologiczng, zdolng do

samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Rob6t
zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich 2godnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, Warunkami Ogolnymi

i Szezegblnymi, STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$é wykonywanych rob6t i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy i terenie
przyleglym do budowy oraz bezpieczefistwo terenéw, na ktérych moga wystapi¢ zagrozenia dla ludzi i mienia w zwigzku z prowadzonymi
robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajace si¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i sprzetu musza zapewniaé
skuteczng ochrong ludzi, srodowiska \ budynkéw i budowli na tych obszarach w szczegolnosei przed:

halasem
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- drganiami i wstrzgsami

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb wod i powietrza

- zanieczyszczeniem powietrza emisja gazow, pylow i dymow

- zanieczyszezeniem $rodowiska przetrwalnikami zarazkow chorobotworczych i metalami ciezkimi
- znaczacymi lub gwaltownymi zmianami poziomu wéd gruntowych,

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Warunkach Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, i wspolrzgdne punktow glownych trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy oraz dwa
egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety STWiORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego
Robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptacji Zamawiajacemu Projekty Organizacji i Technologii Robét dla poszczegolnych robot.
Przed przystapieniem do rob6t w/w projekty muszj zosta¢ zatwierdzone przez Zamawiajacego.

1.5.3. Zgodno§¢ Rob6t z Dokumentacjg Projektows i STWiORB

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacie Techniczne Wykonania i Odbiorua Robét Budowlanych oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowig czg$é Kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byly w calej dokumentagji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszezegolnych dokumentow obowiazuje nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:

1). Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych R
2). Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczeti w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacijg Projektowa i STWiORB.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w STWiORB bgdg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne s odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszezalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowg lub STWIORB,

i wplynie to na niczadowalajgca jako$é elementu budowli, to takie materialy bgda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Rob6t

Wykonawca ma obowigzek znag i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczgce ochrony
$rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
a)  utrzymywaé Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b)  podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na

terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla osab lub wilasnosci spoleczngj i innych, a wynikajgcych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie Jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagain bgdzie mial
szczegblny wzglad na:

1) Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazyn6w, skladowisk, ukopdéw i drog dojazdowych

2)  Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

I)  zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

DY morwoses powstane pobary,

Wykonawca zobowigzany jest uzyskanie wskazan odpowiedniego organu dla trasy i miejsca zdeponowania odpadéw zgodnie Ustawg o
odpadach (Dz.U. nr 62 z 20.06.20011), a w cenie kontraktu musi uwzgledni¢ ceng odwozu i sktadowania..

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej,

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skiadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem os6b trzecich,

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji Robét albo przez personel
Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla oteczenia

Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Rob6t bedg mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajgce brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na $rodowisko.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakoriczeniu Robét ich szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste)
mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgod¢ na uzycie tych materiatow od wlasciwych organéw
administracji pafstwowej.

Jezeli Wykonawca uzy! materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek
zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatnej



Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wladz bgdgcych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robét, ktére maja by¢ wykonane
w zakresie przelozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia
Robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie
z nimi wspdlpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Pojazdy lub ladunki bgdace w dyspozycji Wykonawcy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beds dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawg wszelkich Robét w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca bedzie stosowa¢ si¢ do ustawowych ograniczei naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw ponadnormatywnych i o kazdym takim przewozie bedzie informowal Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby
pojazdy nie spelniajgce tych warunkow zostaly usunigte z terenu budowy.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy oraz opracuje Plan
Bezpieczefistwa i Ochrony Zdrowia (,Plan BiOZ”)wynikajacy z Art. 2la Prawa Budowlanego w szczegblnym zakresie zgodnym z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn 27. 08 2002 DZ. U Nr 151 i uzgodni go z Inzynierem.

W szezegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warankach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia
i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione
w Cenie Kontraktowej,

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Rob6t

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robét od Daty Rozpoczgceia do daty
wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Wykonawea jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu az do
zakonczenia i odbioru kofcowego Robét.

Wszystkie ciggi ruchu drogowego objgte obszarem budowy a eksploatowane komunikacyjnie w trakcie budowy, zgodnie z etapami realizacji
wynikajgcymi z projektow organizacji ruchu na czas budowy, beda podlegaly utrzymaniu letniemu i zimowemu.

W czasie wykonywania Robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajace
takie jak: znaki pionowe, poziome, zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, sygnalizatory, o$wietlenie ciagéw komunikacyjnych, itp., zapewniajgc
W ten sposob bezpieczefistwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczeristwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczaé Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Reasumujgc nizej wymienione koszty:
zabezpieczenia terenu budowy wynikajgce z utrzymania organizacji ruchu w tym: obsluga tymczasowych urzadzen zabezpieczajacych, nie
podlegaja odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze s3 wigczone w Ceng Kontraktowa.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w
jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bgdzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwoleit i inne odno$ne dokumenty.

1.5.12. Réwnowazno$§é norm.

Gdzickolwick w Kontrakcie powolane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne dostarczane towary, oraz
wykonane i zbadane roboty, bgda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw, o
ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa pastwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub
regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane
normy i przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Réznice pomiedzy powolanymi
normani a ich proponowanymi zamiennikami muszg byc dokladnie opisane przez Wykonawcg i przediozone Inzynierowi, co najmniej na 28 dni
przed datg oczekiwanego przez Wykonawceg zatwierdzenia ich przez Inzyniera. W przypadku, kiedy Inzynier stwierdzi, ze zaproponowane zmiany
nie zapewniaja zasadniczo réwnego lub wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje sig do norm powolanych w dokumentach. Materialy
lub urzadzenia, na ktére nie ma odpowiedniej EN-PN czy PN powinny posiadaé aktualng Aprobate Techniczng,

1.5.13. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostato$ci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym
odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomid¢ Inzyniera i postgpowaé zgodnie
Z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecert Wykonawca poniesie koszty lub wystapia opoznienia w robotach, Inzynier po uzgodnieniu z
Zamawiajaoym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robét lub wysokosé kwoty, o ktéra nalezy zwigkszy¢ cene kontraktows.

2. MATERIALY



2.1 Zrédia uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do Robot Wykonawca
przedstawi szczegolowe informacje dotyczace proponowanego Zrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii (czesci) materialow z danego Zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrédla uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego 7rédia w sposob
ciggly spetniaja wymagania Specyfikagiji Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wladcicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materialéw z jakichkolwiek zrodel
migjscowych wlaczajac w to Zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczyé Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczgciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode
wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawea ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagaf ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek Zrodla.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialow do
Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopoéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w Kontrakeie beda
wykorzystane do Robét lub odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera,

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdw w obrebie Terenu Budowy
poza tymi, kt6re zostaly wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja Zrodel materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze,

2.3. Inspekeja wytwérni materialow

Wytwoérnie materialow mogg by¢ okresowo kontrolowane przez InZyniera w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeyjnych
z wymaganiami. Probki materialéw moga byé pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akeeptacji
okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytwdmi beda zachowane nastepujace warunki:

@)  Inzynier bedzie miat zapewniona wspolpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie przeprowadzania

inspekeji,

b)  Inzynier bgdzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow

przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym
przez Inzyniera. Jedli Inzynier zezwoli Wykonawey na uzycie tych materialow do innych robot, niz te, dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych
materialéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z
Jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skiadowanie materialéw

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé i wlasciwosé do Robét i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem
Budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce,

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmnigj 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera,

2.7, Materialy z rozbiérek

Wszystkie elementy i materiaty z rozbiérek stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy i powinny by¢ usunigte z terenu budowy w sposéb i terminie nie
kolidujacym z wykonaniem innych robot. Wszelkie koszty z tego tytulu nie podlegaja odrebnej zaplacie i nalezy je wliczyé do Ceny kontraktowej.
Wykonawca powinien uwzgledni¢ pozytki wynikajace z pozyskania materialow z rozbiorek w Cenie Kontraktowej.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje nickorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych
Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w STWiIORB, PZ] lub projekcie organizacji Robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalef w takich dokumentach
sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera,

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej,
STWIORB i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem,

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ uirzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszezenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. -

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed ’
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Kontraktu, zostang przez Inzyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot, ‘
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4. TRANSPORT

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ogranicze obcigzenia na o$ przy transporcie materialow/sprzgtu na i z terenu Robét,
Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych ladunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich érodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych
Robét i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWiORB i
wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszezalnych obcigzen na osie mogg byé uzyte przez Wykonawce pod warunkiem
przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drdg publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do Terenu Budowy.

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkich, niezbednych drég technologicznych i dojazdowych na terenie budowy, w czasie
prowadzonych robét.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jakosé zastosowanych materialow i wykonywanych
Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami STWiORB, PZJ, Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw Robot zgodnie z
wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera,

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostang, jesli wymagaé tego
bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Rob6t Iub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw Robét bgdg oparte na wymaganiach sformutowanych w
Kontrakcie, Dokumentaciji Projektowej i w STWIORB, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki
badan materialow i Robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pOZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Przed przystapieniem do robot nalezy wykona¢ przekopy kontrolne w celu zlokalizowania ewentualnych urzadzen obeych. W przypadku ich
wystapienia Wykonawca wykona projekt zabezpieczenia urzgdzenia na czas prowadzenia robdt w uzgodnieniu z jego wiascicielem oraz wszelkie
roboty z tym zwigzane. Wszelkie koszty z tego tytulu nie podlegajg odrebnej zaplacie i nalezy ujac je w Cenie Kontraktowe;j.

Wykonawca prowadzi Roboty na podstawie przyjetej wiasnej technologii robét. Dia przyjetej technologii Wykonawca opracowuje Projekty
Technologii i Organizacji Robét lub inne Projekty wymagane w STWiORB. Zastosowany sprzet, wszystkie materialy, roboty i ich zabezpieczenie
wynikajgce przyjetych rozwigzan technicznych i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy nie podlegaja odrebnej zaplacie, wszelkie
koszty z tego tytutu nalezy uja¢ w Cenie Kontraktowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty InZyniera programu zapewnienia jakosci, w ktérym
przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robét zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, STWiORB oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:

a) cze$¢ ogdlng opisujgca:

- organizacj¢ wykonania Rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robét,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

- bhp, szezeg6lowy Plan BiOZ, (w tym przy robotach ,,pod ruchem samochodowym”, wykopach, itp.)

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowosé wykonania poszezegblnych elementow Robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania Jjakos$cig wykonywanych Robat,

- Wyposazenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium whasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca

zamicerza zleci¢ prowadzenie badar), .

- 8posob oraz formg gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych a takze

wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych

informacji Inzynierowi;
b) czgd¢ szczegolows opisujaca dla kazdego asortymentu Robét:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do

sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- wykaz projektow technologicznych i wykonawczych przewidzianych w STWiORB,

- rodzaje i ilod¢ $rodkow transportu oraz urzgdzest do magazynowania i zatadunku materialéw, spoiw, lepiszezy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

= spos6b i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)

prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw Robét,

- sposob postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2, Zasady kontroli jakosci Robét

Celem kontroli Rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagngé zatozona jako$¢ Robét.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac
personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materialéw oraz Robot,

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Ze poziom
ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bgdzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz Robét z czgstotliwodcia zapewniajgea stwierdzenie, z¢ Roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.
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Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwosé sg okreslone w STWiORB, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli Jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly
prawidiowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nicograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bgdzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnicciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych,
sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie
na wyniki badaf,, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia
W pracy laboratorium Wykonawcy zostana usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkic
Jjednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bgdzie mie¢ zapewniong mozliwodé udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktére budza watpliwosei, co do jakodci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawcg usunigte Iub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek begda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera, Probki dostarczone przez Wykonawce
do badat wykonywanych przez InZyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek
badania wymaganego w STWiIORB, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie poznicj jednak niz w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bgda przekazywane Inzyniera na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u
r6dla ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawece, bedzie oceniaé zgodnosé materialéw i Robét z
wymaganiami STWiORB na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce,

Inzynier moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza,
Ze raporty Wykonawoy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawey lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan, albo oprze sig wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i Robét z Dokumentacjg Projektowa i
STWIORB. W takim przypadku calkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce,

6.7. Identyfikacja materialéw

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore zostaly wprowadzone do obrotu zgodnie z odrebnymi przepisami. Wiasciwosci
uzytkowe tych materialoéw, zastosowanych w obiekcie budowlanym w sposéb trwaly musza umozliwiaé prawidiowo zaprojektowanym i
wykonanym obiektom budowlanym spetnienie wymagan podstawowych o ktérych mowa w art. 5 ust.1 pktl. Ustawy Prawo budowlane.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w STWIiORB sa wymagane dokumenty, kazda partia dostarczona do Robét bedzie posiadaé te
dokumenty, okreslajgce w spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiadaé odpowiednie dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonaweg w okresie od przekazania
Wykonawcy Terenu Budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy be¢da dokonywane na biezaco i bgdy dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalgezone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem
Wykonawey i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowe;,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robét,

- terminy rozpoczecia i zakoniczenia poszezegdlnych elementow Robét,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgéciowych i ostatecznych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,



- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegGlnym

w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- 2g80dno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robét,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robét,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badas z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot,

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone Inzynierowi do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma
uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy Robét.

(2) Rejestr Obmiar6w
Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw Robét. Obmiary wykonanych
Robét przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnogei lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o Jjakosci materialow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawecy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowig zalgczniki do odbioru Robét. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:
a)  pozwolenie na realizacjg zadania budowlanego,
b)  protokoly przekazania Terenu Budowy,
©)  umowy cywilno-prawnez osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d)  protokoly odbioru Robét,
€)  protokoly z narad i ustalen,
f)  korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigeie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogélne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacjg Projektows i STWiORB, w Jjednostkach
ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresic obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do Rejestru Obmiaréw. )

Jakikolwiek bigd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilodciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w STWIiORB nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich Robét. Blgdne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pi$mie,

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigeznej platnosci na rzecz Wykonawcey lub w innym
czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2 Zasady okreSlania ilosci Rob6t i materialéw

Dhugoscei i odlegtosci pomigdzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo wzdluz
linii osiowej.

Jesli STWiORB wiasciwe dla danych Robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako
dlugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.

Tlogei, ktdre maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
STWIORB.

7.3. Urzgdzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawee. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to
Wykonaweca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania Robot,

7.4, Wagi i zasady waZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom STWIORB. Bedzie utrzymywaé to
wyposazenie zapewniajgc w sposéb ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgéciowym Iub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze w przypadku wystepowania diuzszej
przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania,

Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem,

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bgda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru
Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolgczone w formie oddzielnego zalacznika do Rejestru Obmiar6w, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inzynierem,

8. ODBIOR ROBOT
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W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a)  odbiorowi Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d)  odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1, Odbiér Rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie
realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogélnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera.
Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy 1
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilo$¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badar laboratoryjnych
iw oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czgsciowy

Odbitr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru czgsciowego Rob6t dokonuje si¢ wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

8.3. Odbiér ostateczny Robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, Jjakosci i wartosei.

Calkowite zakoriczenie Robét oraz gotowo$é do odbiory ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawee wpisem do Dziennika Budowy
2 bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera
zakoficzenia Robot i przyjgcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca
Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokument6éw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania Rob6t z Dokumentacjg Projektows i STWiORB.

W toku odbioru ostatecznego Rob6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustaleft przyjgtych w trakcie odbioréw Robot zanikajacych i ulegajgcych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robét uzupelniajgeych i Robot poprawkowych.W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot
poprawkowych lub Robot uzupelniajacych w warstwie Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$é wykonywanych Rob6t w poszczegélnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej Dokumentacja Projektows i STWiORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potraces, oceniajgc pomnigjszong wartosé wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjgtych w
Dokumentach Kontraktowych,

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokél odbioru ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- Dokumentacj¢ Projektowa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji

Kontraktu.

- Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).

- Recepty i ustalenia technologiczne.

- Duzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

- Wyniki pomiardw kontrolnych oraz badan i oznaczer: laboratoryjnych, zgodnie z STWIORB i ew. PZJ.

- Deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z STWiORB i ew. PZJ.

- Opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow zataczonych do dokumentow odbioru,

wykonanych zgodnie z STWIORB i PZJ.

- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoly odbioru i przekazania tych rob6t wlaseicielom

urzadze.

- Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg Robét i sieci uzbrojenia terenu

- Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja
W porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg Roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bgda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzupelniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,Odbiér
ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Og6lne

Podstawg platnosci jest cena je&nostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji
Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bgdzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajgce
si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robét beda obejmowac:
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- Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- Warto$¢ zuzytych Materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na Teren Budowy.

- Wartos¢ pracy Sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty podrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

W skiad kosztéw posrednich wehodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i
eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych, itp.), koszty dotyczace oznakowania Robot,
wydatki dotyczace bhp, ustugi obee na rzecz budowy, koszty projektéw uzupehiajacych i ich uzgodnien, koszty szkolenia BHP pracownikéw i
dozoru budowy, koszty utrzymania obiektow tymczasowych w nalezytym stanie techniczno-eksploatacyjnym, koszty technologii rob6t wynikajace
przyjetych rozwiazan technicznych i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy, oplaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy
dotyczace wykonanych Robét, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,
koszty opracowania powykonawczej dokumentacji geodezyjno-kartograficznej, zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawey z
tytulu innych wydatkéw mogacych wystapié w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym, koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow
Kontraktu i Wymagan Ogélnych zawartych w Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00

Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagain Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogélnych zawartych w Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Robot - Mniejsze Kontrakty, Bank Swiatowy, styczen 1995
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08. 1994r, poz. 414).
Rozporzadzenie MGPiB.z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)
Rozporzgdzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).
Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartogr. (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z pézniejszymi zm.).
Rozporzgdzenie MI z 06.02.2003 r. w sprawie bezp. i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlanych.

S
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WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH D.01.01.01

D. 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D. 01.01.01 WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

L.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wytyczeniem trasy drogowe; i jej punktéw wysoko$ciowych dla zadania ,,Odbudowa ulicy Ciotkowskiego i ulicy
Mieszka I'w Hanusku Gmina Twordg polegajgca na wykonaniu koryta podbudowy i nawierzchni, na dziatkach nr
370/46 i 389/44”.

1.2, Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiIORB stanowig cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w
podpunkcie 1.1.

L.3. Zakres rob6t objetych Specyfikacja Techniczng

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

a)  sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

b)  uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

©)  wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych (reperow roboczych),

d)  wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

€)  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spos6b ulatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne 2 obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w ST
DM. 00.00.00.- ,,Wymagania Ogélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robt budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczeiistwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkow organizacji ruchu;
podano w STWiORB DM.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
1.6  Wspélny Slownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Slownika Zamowieh (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w STWiORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny mieé $rednice od 0,15 do 0,20
m i dlugosé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci'okolo 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dhugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.
3. SPRZET

Roboty pomiarowe objete niniejsza specyfikacja nalezy wykona¢ specjalistycznym sprzetem geodezyjnym gwarantujgcym dokladnoscei
wymagane w punkcic 5. Stabilizacjg, zabezpieczenie i oznaczenie punktow wykonac recznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w DM — 00.00.00 »Wymagania og6lne” pkt 4
4.2, Transport sprz¢tu i materialéw
Sprzgt i materialy do odtworzernia trasy mozna przewozié dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wyznaczenie osi drogi
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Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacjg projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy
wykorzystaniu sieci poligonizaciji paristwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé wieksze niz 3 em dla
autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczyé z doktadnoscia do 1 cm w
stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materialow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowezas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granicg robot.

5.2 Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopéw na powierzchni terenu (okreglenie granicy
robot), zgodnie z dokumentacjg projektows oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dia poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera,

Do wyznaczania krawgdzi nasypow i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy.

Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokogci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopéw gigbszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiadad

odstepowi kolejnych przekrojow poprzeczaych.
Profilowanie przekrojow poprzeczaych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektows.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakos’cgi robot podano w DM. 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakesci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzié wedlug ogélnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00 - ”Wymagania Ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru dla wytyczenia i usytuowania drogi jest // km]
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST DM.00.00.00 - *Wymagania Ogdlne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub
protokdtu z kentroli geodezyjnej, ktore Wykonawea przedstawia Inzynierowi,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenic wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych,

- Wyznaczenie przekrojow poprzecziych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne
odtworzenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy:
1. BN-72/8932-01 - Budowle kolejowe i drogowe. Roboty ziemne.
10.2. Instrukcje techniczne wydane przez Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii-GUGIK

Instrukcja techniczna 0-1 Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma - GUGIK, 1978
Instrukgja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna - GUGIK, 1983
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji -GUGIK, 1979
Instrukcja techniczna G-3.1 Osnowy realizacyjne - GUGIK, 1983

Instrukeja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne - GUGIK, 1983

Instrukeju techniczna G-4 Pomiary sytuacyjno-wysokosciowe -GUGIK, 1979

PN PA LN
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KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA D.04.01.01

D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
L.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sy wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych 7 wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych dla zadania ,,Odbudowa ulicy Ciolkowskiego i ulicy
Mieszka Iw Hanusku Gmina Twordg polegajgca na wykonaniu koryta podbudowy i nawierzchni, na dziatkach nr
370/46 i 389/44”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiIORB stanowig czeéé Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjq Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczg zasad prowadzenia Robot zwiazanych wykonaniem koryta i profilowaniem podloza dla :
Jjezdni, chodnikow , wjazdow posesyjnych.

W zakres robdt ujetych niniejsza specyfikacja techniczng nalezy réwniez uja¢ wykonanie profilowania poboczy zielonych przewidzianych do
obsiewu trawg (ST D.06.01.01) .

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1 Wskaznik zageszezenia gruntu - wielkogé charakteryzujgca stan zageszezenia gruntu, okreslona wg
wzoru:

Pds
gdzie: Pd - gestosé objgtosciowa szkieletu zaggszezonego gruntu [Mg/m3].
Pds - muksymalna gesto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;j,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu
w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12, [Mg/m3].

1.4.2 Wskaznik réznoziarnistosci - wielkosé charakteryzujgca zageszczalnodé

wg wzoru:
deo
| O R —
dio
gdzie: deo - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu; [mm]
dig - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu; [mm]

Pozostale okicslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujgeymi odpowiednimi normami, wytycznymi i okresleniami podanymi
w ST DM. 00.00.00.- ,, Wymagania Ogélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu osob trzecich;

- ochrony srodowiska;

- warunkow bezpieczenstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkéw organizacji ruchu;

podano w STWiORB DM.00.00.00 ,, Wymagania ogoblne”,
1.6  Wspdlny Slownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Slownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w STWiORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
- niie wystepuja
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M-00.00.00 - »Wymagania Og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania Robét

Przy wykonuniu Rob6t Wykonawca powinien dysponowaé nastepujacym, sprawnym technicznie sprzetem:
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- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawianym prostopadie do kierunku pracy maszyny,

- maly walec wibracyjny,

- plyta wibracyjna,

- sprzet uzupelniajacy r¢czny.

Stosowany sprzgt nie moze powodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruniu podioza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D.M - 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonywania Rob6t
Ogoélne zasady wykonywania Robot podano w D.M —00.00.00 . Wymagania ogoine” pkt5
5.2. Warunki przystapienia do Rob6t

Przed przystapieniem do realizacji fob6t , wykonawca powinien zapozna Si¢ Z dokumentacja dotyczaca przebiegu istnigjacego i
projektowanego uzbrojenia. W miejscach zblizent do istniejacego uzbrojenia podziemnego przy wykonywaniu wykopéw -roboty ziemne nalezy
wykonag recznie pod nadzorem wiascicieli.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszezenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem Robot
zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzehni, Wezesnicjsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza jest
mozliwe wylacznie za zgoda InZyniera, W korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac sig ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio
2 wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi lub w inny spostb zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszezenie palikow tub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia Rob6t w odstgpach nie wigkszych niz co
10 m. Koryto mozna wykonywa¢ recznie , W miejscach trudno dostgpnych ,za zgoda Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
staje sie wlasnosciq Wykonawcy.

5.4. Profilowanie i zageszczenie podloza

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania profilowania i zageszczenia podloza dopiero po zakonczeniu i odebraniu Robot ziemnych
oraz wszystkich Robot zwiazanych z wykonaniem elementow odwodnienia.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istnigjgce rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca si¢ aby rzedne terenu przed profilowaniem byly 0 co najmnigj 5 cm wyzsze niz
projektowane rzgdne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca
powinien spulchni¢ podloze na gleboko$é zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla
gomej strefy korpusu, w iloSei koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zaggéeié warstwe do uzyskania warto$ci
wskaznika zageszczenia , okreslonego wg tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany przy robotach ziemnych lub odwieziony na
odklad .

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszezania . Zaggszezanie podioza nalezy kontynuowaé do osiagnigcia
wskaznika zaggszczenia nie mni¢jszego od podanego w tablicy nrl.

Wskaznik zaggszczenia nalezy okreslic zgodnie z norma z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimaina warto$¢ Iy

Minimalna wartos¢ I dla:
Strefa korpusu Autostrad i drog Innych drog
ekspresowych
Ruch cigzki i bardzo | Ruch mniejszy od
cigzki cigzkiego
gorna warstwa o grubosei 20 cm 1,03 1,00 1,00
na glebokosci od 20 do 50 cm od 1,00 1,00 0,90
powierzchni korony Robot ziemnych

W przypadku gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrolg zaggszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych . Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modul odksztatcenia podloza wedtug BN-64/8931-02.
Stosunck wtérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2. Jezeli warto$ci wskaznika zageszezenia nie moga by¢
osiagnigte przez bezposrednie zageszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy podja¢ érodki w celu ulepszenia gruntu podloza, vmozliwiajacego
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszezenia . Mozliwe do zastosowania $rodki proponuje Wykonawea i przedstawia do akceptacji
Kierownikowi Projektu. Wilgotnosé gruntu podloza przy zaggszczaniu powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od - 20% do + 10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszezonego podioZa

Podloze { koryto ) po wyprofilowaniu i zaggszozeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu Robot zwiazanych z
profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni , to
powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem przez rozlozenie folii lub w inny sposab zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze ulegto nadmiemnemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do uktadania podbudowy nalezy odczekac

do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu podioza Inzyniera oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbgdnych napraw. J ezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wlasny koszt.

-16 -



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci Roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robét podano w D.M. 00.00.00 .. Wymagania ogdlne”
6.2. Badania w czasie Rob6t
62.1.  Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$é oraz zakres bada i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszezenia koryta
i wyprofilowanego podloza podaje tablica 2

L.p. Wyszczeg6lnienie badan i Minimalna czestotliwo$é badaf i pomiaréw
pomiar6w
1 Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Rownosé podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne®) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog
ekspresowych , co 100m dla pozostatych drog
6 Uksztaltowanie osi w planie*) co0 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i drég
ekspresowych , ¢o 100m dla pozostatych drog
7 Zaggszczenie, wilgotnos$é gruntu w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
podioza raz na 600m2
*+) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych lukéw poziomych

62.2.  Szerokos¢ koryta ( profilowanego podioza )
Szerokosé korony nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i-5cm.
6.2.3. Rownosé koryta ( profilowanego podioza )
Nieréwnogci koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowa 1ata .Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 2 cm.
6.2.4.  Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podoza nalezy mierzy¢ za pomocg 2 lub 1 metrowej taty i poziomicy co najmniej 10 razy na
500 m i dodatkowo we wszystkich punktach gtownych tukow poziomych: na poczatku, w $rodku i koncu kazdego tuku kolowego.
Spadki poprzeczne podioza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja £0.5 %.
6.2.5. Rzedne wysokosciowe
Réznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm i -2 cm.
6.2.6.  Uksztaltowanie osi w planie
0¢$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +3 cm dla autostrad i drog ekspresowych tub wigoej
niz £5 cm dla pozostatych drog.
6.2.7.  Zaggszczenie koryta ( profilowanego podloza)
Do odbioru zaggszczenia podioza Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie wynikow badan wskaznika zageszezenia,
wraz z wartosciami $rednimi dla calego odbieranego odcinka, wykonane na podstawie biezacej kontroli zageszczenia.
Na podstawie zestawienia nalezy obliczy¢ procent wynikow badan w granicach dopuszczalnych, tzn. gdy wskaznik zageszczenia jest nie
mniejszy od wymaganego i ewentualnie okresli¢ potracenia za niewlasciwe zaggszezenie,
6.2.8.  Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta ( profilowanego podioza )
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione
przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie zageszezone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczaine.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST DM.00.00.00 - ”Wymagania Ogolne” pkt7.

7.2. Jednostka obmiarewa
Jednostka obmiarowa jest
- metr kwadratowy [m2] wykonanego i odebranego koryta o okreslonej glgbokosci

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogolne” pkt8. Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja
zasadom odbioru Robét zanikajacych. Wykonawca zglasza Inzynierowi do odbioru zakonczony odcinek koryta (wyprofilowanego
i zageszezonego podloza). Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli Robot. W przypadku
usterek Inzynier ustali zakres wykonania Robot poprawkowych, zakres i wielkos¢ potracefi za obnizona jako$¢ lub poleci powtérzenie Robot
wedlug zasad okreslonych w niniejszej specyfikaciji.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne zasady dotyczace podstawy platnosei
Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00 - ”Wymagania Ogéine” pkt.9

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wyprofilowania i zaggszezenia podioza obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawceze,
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10.

101

platny nadzor wiascicieli urzadzen obcych

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze

zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na rodki transportowe i odwiezienie wraz z oplata za skladowanie
profilowanie dna koryta fub podtoza,

zaggszezenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan faboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

NoR W=

PN-87/5-02201 . Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okre$lenia.”

PN-B-04481 ,,Grunty budowlane. Badania probek gruntu.”

PN-B-06714-17 . Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci.”

BN-64/8931-02 , Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych podioza przez obciazenie ptyta.”
BN-75/8931-03 , Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych i lotniskowych.”

BN-68/8931-04 ., Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i lata.”

BN-77/8931-05 ,Oznaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.”
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OCZYSZCZENIE 1 SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH D.04.03.01

D.04.00.00 PODBUDOWY

D. 04.03.01 OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych dla zadania ,Odbudowa ulicy Ciolkowskiego i ulicy
Mieszka I w Hanusku Gmina Twordg polegajqca na wykonaniu koryta podbudowy i nawierzchni, na dziatkach nr
370/46 i 389/44”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowia cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w
podpunkeie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych nalezy wykona¢ przed ulozeniem kazdej nastepnej warstwy nawierzchni z mieszanki
mineralno-bitumiczne;.

Oczyszczenia i skropienia wymaga:

»  powierzchnia nawierzchni przeznaczonej do ufoZenia warstwy wiazacej

>  powierzchnia nawierzchni przeznaczonej do utozenia warstwy $cieralnej

1.4. Okre§lenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytyeznymi i okresleniami podanymi w ST
DM. 00.00.00.- ,Wymagania Ogoine”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0s0b trzecich;

- ochrony srodowiska,

- warunkow bezpieczenstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.

1.6 Wspblny Stownik Zaméwief (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Slownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia podano w STWiORB
DM.00.00.00. ,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

Materiaty do skropienia warstw konstrukeji nawierzehni musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni nalezy uzy¢ kationowa emulsje szybkorozpadowa o whasciwosciach zgodnych
z PN-B-24003

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w tablicy:

L.p. Wiasciwosci Wymagania*
1 Barwa Brazowa do ciemnobrazowej
2 Jednorodno$é Calkowita
3 Zawartos¢ asfaltu % m/m 65£2%*

4 Pozostalose na sicie o boku oczka 0,6 mm , nie
wigcej niZ:
5 Lepko$é wg Englera w temp. 200C 03
6 Kwasowos¢ , pH 3-12
7 Czas rozpadu , min ponizej 3.5
8 Przyczepnosé do kruszywa asfaltu wydzielonego 3
z emulsji , % nie mpiej niz:
9 Trwalos¢ emulsji , miesiace, nie mni¢j niz 3
10 Odporno$¢ na wstrzasy Jh , nie mnigj niz 70
i1 Rozcienczalnosé woda, dodaiek wody nie 100

powodujacy rozpadu, % obj.
* Badania wg normy PN-B24003
** Dopuszcza sig inne zawarto$ci po zaakceptowaniu przez Inzyniera
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Orientacyjne zuzycie emulsji asfaltowej kationowej do skropienia warstw konstrukeyjnych nawierzchni wynosi od 0,4 do 0,5
kg/m2 Dokladne zuzycie lepiszczy powinno byé ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i zaakceptowane
przez Inzyniera.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy zachowaé nastgpujace warunki:

- czas skiadowania nie powinien przekroczy¢ 3 miesigcy od daty jej produkcji

- temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 30C.

3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 - ,,Wymagania Ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do oczyszezenia warstw nawierzchni:
Wykonaweca przystepujac do oczyszezania warstw nawierzehni powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
- dwuszczotkowe urzadzenie do czyszczenia mechanicznego z wyposazeniem odpylajacym,
- sprezarki,
- zbiorniki na wodg,
- szczotki reczne.

3.3. Sprzet do skrapienia warstw nawierzchni:
a)  skrapiarka lepiszcza wyposazona w urzadzenia pomiarowo - kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nizej wymienienych
parametrow:
- predkoscei poruszania si¢ skrapiarki,
- ilosci dozowanego lepiszcza,
- wysokosci i diugosci kolektora do rozkladania lepiszcza,
- obrotéw pompy dozujacej lepiszeze,
- ciénienia lepiszcza w kolektorze,
- temperatury rozkladanego lepiszcza.
Konstrukeja skrapiarki winna zapewnia¢ stala temperaturg lepiszcza oraz dozowanie lepiszcza przy pracy z tolerancja + 10%. Wykonawca
winien dysponowa¢ aktualnym $wiadectwem cechowania skrapiarki dla zapewnienia wymagan jakosciowych ninigjszej ST.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w D.M - 00.00.00 . Wymagania ogéine” pkt 4.

4.2. Transport wody
W typowych czystych beczkowozach.

4.3. Transport lepiszczy

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach posiadajacych izolacje termiczna, zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i
zabezpieczonych przed dostgpem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda korodowaty pod
wplywem emulsji i nie beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ podziclone przegrodami,
dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wiekszej niz 1 m3 , a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace przeplyw emulsji.

Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu i sktadowania emulsji powinny byé czyste i nie powinny zawieraé resztek innych
lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robot
Ogolne zasady wykonywania Robot podano w D.M — 00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt5

5.2. Oczyszezenie warstw nawierzchni
Oczyszczenie wykona¢ mechanicznie. W razie potrzeby uzy¢ wody pod ciénieniem. W miejscach trudno dostgpnych uzy¢ szczotek recznych.
Na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem, nawierzchnie oczysci¢ dodatkowo sprezonym powietrzem.

5.3. Skropienie oczyszczonych warstw nawierzchni

- Oczyszezona nawierzchnia przed skropieniem winna by¢ sucha. Skropienie mozna rozpoczac po akceptacji jej oczyszczenia przez
Inzyniera.

- Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w migjscach trudno dostepnych recznie za pomoca weza
z dysza rozpryskowa,

- Temperatury lepiszcza powinny miescié si¢ w przedziale 20-400C

- Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przeprowadzi probne skropienie w celu okreélenia optymainych parametrow pracy skrapiarki,
wymaganej ilosci lepiszcza W zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidziangj do skropienia oraz uzyska akceptacj¢ Inzyniera.

- Skropienie wykona¢ réwnomiernie. Tolerancja ilo§ci uzytego lepiszcza w stosunku do zatozonej wynosi + 10%. W miejscach roziozenia
nadmiernej ilosci lepiszeza, Wykonawca usunie jego nadmiar poprzez szczotkowanie roziozonej w tym celu, podgrzanej, warstwy piasku.

- Wykonane skropienie nawierzchni pozostawi¢ przez okres niezbedny do calkowitego rozpadu emulsji. W tym czasie, na skropionej
nawierzchni nie moze odbywat sig jakikolwiek ruch kolowy.

- Do czasu uktadania warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej, Wykonawca zabezpieczy skropiona, nawierzchnie, dopuszczajac tylko

niezbedny ruch budowlany. Jakiekolwiek uszkodzenie skropionej nawierzchni bedzie naprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do Rob6t

Przed przystapieniem do Robét Wykonawca przeprowadzi prébne skropienie w celu okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki,
wymagane;j ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia oraz uzyska akceptacj¢ Inzyniera.

6.2. Badania w czasie Robét

6.2.1. Badanic lepiszczy
Oceng jakosci lepiszcza oprze¢ o atest producenta oraz kontrolg lepkosci kazdej dostawy wg. PN-B-24003
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6.2.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza
Nalezy przeprowadzi¢ kontrole ilosci rozkladanego lepiszcza wedlug metody podanej w opracowaniu Powierzchniowe utrwalania.
Oznaczanie ilo$ci rozktadanego lepiszeza i kruszywa [4].

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest:
- metr kwadratowy [m2] oczyszezonej i skropionej powierzchni,

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér oczyszezonej i skropionej nawierzchni podlega zasadom odbioru Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg zasad okrestonych
w ST D. 00.00.00 - ,,Wymagania Ogélne”.

Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie dokumentow kontrolnych przedstawianych przez Wykonawce w odniesieniu do jako$ci materiatow
i wykonanego skropienia wedtug wymagan okreslonych w punktach 2 5.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres wykonania Robot poprawkowych. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na
wlasny koszt w terminie ustalonym przez Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnosé za metr kwadratowy [m2] oczyszczonej i skropionej nawierzchni zgodnie z dokonanym obmiarem i odbiorem oraz po sprawdzeniu
jakosci Robot wg zasad okreslonych w ST D. 00.00.00
- .Wymagania Ogolne”.
Cena 1m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- mechaniczne i reczne ogzyszezenie podbudowy z ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem sprezonego powietrza,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.
Cena 1m2 skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarek,
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-24003 Asfaltowe emulsje kationowe
10.2. Inne dokumenty

4. Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilodci rozkladanego lepiszeza i kruszywa”.
Pozycja zalecana przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992.02.03.
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO D.04.04.05

D.04.00.00 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO

1. WSTEP
L.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych dla zadania ,,Odbudowa ulicy Ciotkowskiego i ulicy
Mieszka I w Hanusku Gmina Twordg polegajqca na wykonaniu koryta podbudowy i nawierzchni, na dzialtkach nr
370/46 i 389/44".

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIORB stanowia cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w
podpunkecie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza Robot zwiazanych z wykonaniem warstwy
podbudowy z kruszywa lamanego:
- dla jezdni o grubosci 15 cm warstwa dolna i 10 cm warstwa goéma
- dla chodnika o grubosci 8 cm
- dla wjazdow posesyjnych o gruboscei 15 cm

1.4. OkreS§lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi i okre$leniami podanymi w ST
DM. 00.00.00.- ,, Wymagania Ogéine”.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji rob6t budowlanych;

- zabezpieczenia interesu osob trzecich;

- ochrony $§rodowiska;

- warunkow bezpieczefstwa pracy,

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkéw organizacji ruchu;

podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogéine”.

1.6 Wspélny Stownik Zaméwieri (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Slownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamo6wienia podano w STWIiORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Materialem do wykonania podbudéw z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢é kruszywo tamane uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otaczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszezeh obcych i bez domieszek gliny.

2.1. Rodzaj stosowanych materialéw:

- gorna warstwa podbudowy : - kruszywo lamane niesortowane 0 40mm o uziarnieniu ciagtym,
- dolna warstwa podbudowy : - kruszywo famane niesortowane 0,60mm o uziamieniu ciaghym,

2.2. Wymagania dla materialéw

2.2.1 Krzywa uziarnienia, okreslona wedlug normy PN-91/B-06714/15 powinna miesci¢ si¢ w obszarze pomigdzy krzywymi granicznymi
podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie do podbudowy zasadniczej

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
[mm] [%]
63 100
315 78 -100
16 58 - 87
. 42-170
4 30-54
2 21-41
0.5 10-23
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(’ 0.075 3-10
Kruszywo powinno spefnia¢ wymagania okreslone w tablicy 2.
Tablica 2 . Wymagane wiasciwosci kruszywa:
L.p. Wiasciwosci badane wedlug Wymagania
1 2 3
1 Zawarto$¢ ziaren nieforemnych
wg PN-78/B-06714/16 nie wigcej niz 30
2 Stopien przekruszenia ziaren % 75%
3 Scicralnosé ziaren wigkszych od 2mm, w bebnie
Los Angeles wg PN-79/B-06714/42 ubytek
masy nie wigkszy niz 30
4 Mrozoodpomos¢ ziaren wigkszych od 2mm wg
PN-79/B-06714/19 po 25 cyklach zamrazania i
odmrazania ubytek masy % nie wigkszy niz 10
5 wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01
kruszywa S-krotnie zaggszczonego metoda
normalna wg PN-88/B-044881 30-75
6 zawartosé zanieczyszczen oboych wg PN-78/B-
06714/12 nie wigeej niz 0.20
7 Zawarto§é zanieczyszezen organicznych wg PN- Barwa cieczy nad
78/B-06714/26 kruszywem nie
ciemnigjsza od
barwy wzorcowej

*Frakeje kruszywa lamanego pozostajace na sicie o oczkach kwadratowych 4mm powinny mieé nie mniej niz 75% wagowo
ziaren przekruszonych, posiadajacych wigcej niz jedna przelamang powierzchnie.
Do zwilzania kruszywa nalezy stosowac wodg czysta.

2.3. Kontrola jako$ci materialéw w okresie dostaw

Kontrola jakosci materialéw polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materiatéw i jakosci
wody na reprezentatywnych probkach i poréwnaniu wynikow z wymaganiami okreSlonymi w p.2.2.1 . Wyniki
powinny by¢ zgodne z wymaganiami.

3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu Robot Wykonawca powinien dysponowaé nastepujacym, sprawnym technicznie sprzgtem:
- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wode,
- walce stalowe statyczne do zaggszczania.

W miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane 2ageszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne tub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbywac sig w sposob przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Ruch pojazdow
po wyprofilowanym podlozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podloZa

Podloze gruntowe pod podbudowy powinno byé przygotowane zgodnic z wymaganiami okreslonymi w ST D.04.01.01 , Profilowanie i
zaggszezenie podloza.”

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w
czasie Robot przez Wykonawce.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia i wilgotnoéci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszeza
si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszezegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byla
réwna grubosci projektowane;.
Kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.

5.4. Zageszczanie

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczania przez walowanie. Walowanie powinno
postepowaé stopniowo od dolnej do gornej krawedzi podbudowy.

Zaggszezenie nalezy kontynuowac¢ do osiagniecia wskaznika zaggszczenia podbudowy nie mniejszego niz 1.0 wedlug normalnej proby
Proctora, zgodni¢ z PN-88/B-04481 (metoda ID). Wilgotno$é kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé osuszony
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przez mieszanie rozlozonej warstwy i napowietrzenie. Jezeli wilgotno$¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat w rozlozonej warstwie
powinien by¢ zwilzony woda i réwnomiernie wymieszany.
Wilgotnosé przy zageszezaniu powinna by¢ rowna wilgotnogei optymalnej z tolerancja -1%, +2%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzié systematyczne pomiary i badania kontrolne i dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi.
6.1. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.1.1 Réwnosé podbudowy
Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekraczac:
- 12 mm - dla podbudowy zasadniczej

6.1.2 Spadki poprzeczne podbudowy
Powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja +0.5 %.

6.1.3 Rzedne podbudowy
Réznice pomigdzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm i -2 cm.

6.1.4 Uksztattowanie osi podbudowy
0% podbudowy nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 5 cm .

6.1.5 Szerokos¢ podbudowy
Szeroko$é podbudowy nie moze roznié sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, - Sem.

6.1.6 Wymagania dotyczace gruboscl warstwy
Bezposrednio przed odbiorem naleZy wykona¢ pomiary grubosci warstwy co najmniej w trzech punktach, lecz nie rzadziej niz raz
na 1000 m2.
Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekraczad :
- dla podbudowy zasadniczej: £10%

6.2. Wymagania dotyczace no$nosci i zaggszezenia podbudowy wedlug obciazen plytowych
Nalezy wykonaé pomiary noénosci podbudowy z kruszywa, wedlug obciazen plytowych, zgodnie z BN-64/8931-02. Obciazenia

nalezy wykonaé nie rzadziej niz raz na 3000 m2 , lub wedtug zalecen Inzyniera.

7.  OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m2] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podiegaja zasadom odbioru Robot zanikajacych.

Odbi6r podbudowy powinien byé przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanej
podbudowy, bez hamowania postepu Robét. Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymiang wadliwic wykonanej warstwy na nows, Wykonawca
wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCIL

Placi si¢ za metr kwadratowy [m2] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe,

- przygotowanic mieszanki z kruszywa zgodnie z recepta,

- sprawdzenie i ewentualna naprawg podloza,

- dostarczenie mieszanki w micjsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki,

- zaggszezenie,

- przeprowadzenie pomiarw i badan laboratoryjnych,

- utrzymanie podbudowy w czasie Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-87/B01100 , Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okrelenia.”
PN-76/B-06714/00 , Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogéine.”

BN-84/6774-02 , Kruszywa kamienne lamane do nawierzchni drogowych.”

BN-64/8933-02 , Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.”

N
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NAWIARZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO D.05.03.05

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.03.05 NAWIERZCHNIA JEZDNI Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych dla zadania _Odbudowa ulicy Ciotkowskiego i ulicy
Mieszka I w Hanusku Gmina Twordg polegajaca na wykonaniu koryta podbudowy i nawierzchni, na dziatkach nr
370/46 i 389/44”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w Zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem nawierzchni z betonu
asfaltowego wg PN-S-96025:2002 i obejmuje:

- wykonanie warstwy wyréwnawczej jezdni o grubosci 3 cm

- wykonanie warstwy $cieralnej jezdni o grubosci 5 cm

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Micszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym skladzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednia ilocia asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona
na goraco, w okreslony sposob, spelniajaca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ulozona i zaggszczona.

1.44. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktora poprawia adhezj¢ asfaltu do materiatéw mineralnych oraz zwigksza
odporno$é blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie woda; moze by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy z mieszanki mineralnoasfaltowe;.

1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej wlasciwogci sa zgodne z recepta
laboratoryjna.

1.49. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (o dtugosei co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zblizonych do warunkéw budowy,
w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych parametrow technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) - obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone W osiach obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas
ruchu na dobg.

1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST DM 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace rob6t

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpicczenia interesu 0s6b trzecich;

- ochrony $rodowiska;

- warunk6w bezpieczenstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

- warunkow organizacji ruchu;

podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w STWIiORB
DM.00.00.00. ,, Wymagania ogdine”. .

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST DM 00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Asfalt
Nalezy stosowaé asfalt drogowy spelniajacy wymagania okreslone w EN 12591:2002[6]

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfaltu modyfikowanego polimerami, to polimeroasfalt musi spefnia¢
wymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadac¢ aprobate techniczna.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w tablicy 112.
2.4. Wypelniacz

Nalezy stosowa¢ wypetniacz, spelniajacy wymagania okreslone w PN-5-96504:1961 [9] dia wypelniacza podstawowego i zastgpczego.
Przechowywanie wypelniacza powinno byé zgodne z PN-8-96504:1961 [9].
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Tablica 1. Wymagania wobec materialow do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego:

Tablica 2. Wymagania wobe

Wymagania wobec materialow
Rodzaj materiatu w zaleznosci od kategorii ruchu
Lp. nr normy KR 1lub KR 2 0d KR 3 do KR 6
1. | Kruszywo famane granulowane wg PN-B-11112:1996 [2],
PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeobrazonych K. I, 10; gat.1,2 kL 1Y gatl
b) ze skat osadowych jw. jw.z)
¢) z surowca sztucznego (zuzle pomiedziowe
i stalownicze) jw. kL I gat.l
2. | Kruszywo lamane zwykle wg PN-B-11112:1996 [2] ki. 1, 11; gat.1,2 -
3. | Zwir | mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1] kl. LI -
4. | Grys i zwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowca ki I, I1; gat.1,2 kL 1; gat.l
skalnego wg WI/MK-CZDP 84 [15]
5. | Piasck wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6. | Wypemiacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastepezy
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratoryjnego pyly z odpylania, -
popioty lotne
7. | Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70, D 503)’ D70
D 100
3. | Polimeroasfalt drogowy wg TWT PAD-97 [13] DES0 AB,C, DES0 A,B.C,
DP380 DP80
1) tylko pod wzgledem Scieralnosci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dlakl. I; gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w ilogei < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymi kruszywami, w ilosci
< 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce bez ograniczenia ilosciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

¢ materialow do warstwy wiazacej, wyréwnawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego:

Wymagania wobec materialow
Rodzaj materiatu w zaleznosci od kategorii rachu
Lp. nr normy KR 1lub KR 2 0dKR 3 doKR 6
1. | Kruszywo lamane granulowane wg PN-B-11112:1996 [2],
PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego ki L 1f; gat.1,2 kL L Hi); gat.1,2
b) z surowca Sztucznego (zuzle pomiedziowe
i stalownicze) jw. kL. I; gat.1
2. | Kruszywo tamane zwykle wg PN-B-11112:1996 [2] ki. 1, 11; gat.1,2 -
37| Zwir 1 mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1] KL LI -
4. | Grys i zwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowca kL1, I; gat.1,2 kL1 1Y; gat 1,2
skalnego wg WI/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6. | Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-8-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastgpezy
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratoryjnego pyly z odpylania, -
popioly lotne
7. | Asfalt drogowy wg EN12591:2002 [6] DE 30B DE 30B
1) tytko pod wzglgdem Scieralnosei w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dlakl. I; gat. 1
2.5. Kruszywo

W zalezno$ci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowaé kruszywa podane w tablicy 112.

Skladowanie kruszywa powinno odbywac si¢ W warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem Z innymi
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.
2.6. Asfalt uplynniony

Nalezy stosowac¢ asfalt uptynniony spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974 [7}.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajace wymagania okreslone w WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM 00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Wytwornia mieszanki
Wytwornia powinna by¢ zlokalizowana w poblizu prowadzonych robét, nie dalej niz 30 km od migjsca wbudowania, co pozwala
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3.3.

3.4.

5.2

na transport mieszanki max. W ciagu 1h

Ukladanie mieszanki
Ukladarka do ukladania mieszanek typy zaggszczoncgo
Skrapiarka

Sprzet do zageszezania

Do zaggszczania mieszanki Wykonawca powinien stosowa¢ nastgpujacy sprzet:

- walce gladkie stalowe $rednie

- walce gladkie

- ogumione cigzkie

Walce musza by¢ wyposazone:

- wsystem zwilzania walow przy uzyciu plynu w celu niedopuszczenia do przyklejenia mieszanki
- w fartuchy ostonowe kol( dot. Walcow ogumionych) w celu utrizymania ich temperatury

- wurzadzenia umozliwiajace regulacj¢ ciénienia w oponach czasie watowania

- w balast umozliwiajacy zmiang obciazenia

Wskazane jest wyposazenie walcow ogumionych w system podgrzewania opon promiennikami podczerwieni.
Sprzet do wykonywania nawierzchni musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 4.

Transport mieszanki

Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania powinien spelniaé nastepujace warunki:

- do transportu mozna uzywaé samochodéw samowyladowczych

- transport powinien by¢ tak zorganizowany , aby nie dopusci¢ do spadkéw temperatury przewozonej mieszanki z wytworni
do migjsca wbudowania ponizej 10 % temperatury wyjsciowej

- samochody winny by¢ wyposazone w plandeki, zaleca sig stosowanie samochodéw termosow z podwojnymi $cianami skrzyni wyposazonej
W system 0grzewczy

- skrzynie samochodow wywrotek powinny by¢ dostosowane do wspolpracy z ukladarka w czasie roztadunku, kiedy to uktadarka pcha przed
soba wywrotke

- czas transportu od zatadunku do rozladunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spelnieniem warunku zachowania
temperatury wbudowania.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot
Ogoélne zasady wykonania robot podano w ST D 00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 5.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robot, W terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt skltadu

mieszanki mincralno-asfaltowej oraz wyniki badan faboratoryjnych i probki materiatow pobrane w obecnogci Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze sktadnikow mieszanki,

- doborze optymalnej ilosci asfaltu,

- okreSleniu jej wlasciwosci i poréwnaniu wynikow z zatozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ sig w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwa Scieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci

asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanki mineralnej do warstwy $cieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu:

Rzedne krzywych granicznych MM w zalezmosci od kategorii ruchu
Womi KR 1lubKR2 | 0dKR 3 do KR 6
ymiar oczek
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartos¢ 0d 0 dol6 od0do8
Asfaitu od 0 lubod 0 lub od 0 od 0 od 0 cd 0 0d 0
do 20 do 12,8 do 6,3 do 20 do 20V do 16 do12,8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88100 90+100 100
16,0 78+100 90-+100 78+100 67100 90+100 100
12,8 68+93 80+100 68+85 52:83 80+100 87+100
9.6 5986 69100 100 59:74 38+62 70+88 73+100
3,0 54+83 62493 90+100 54+67 30+50 63+80 66+89
6.3 48+78 56+87 78+100 48+60 22+40 55270 57+75
40 40+70 45+76 60100 39+50 21+37 44+58 47+60
2,0 29+59 35+64 41+71 29+38 21436 30+42 35+48
zawarto$é
ziarn > 2,0 41+71) (36+65) (29+59) 62+71) (64+79) (58<70) (52+65)
0,85 2047 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17430 1220 18+27
0,30 10+31 17+33 15+34 10417 15428 10+18 16+23
0,18 7+23 13425 13425 7+12 12424 8+15 12+17
0,15 620 1222 1222 6+11 11:22 7+14 11+15
0,075 5+10 7+11 $+12 5+7 10+15 69 7:9
Orientacyjna :
zawartos 5,0+6,5 5,0+6,5 5,546,5 4,5:56 43+54 4860 4,8+6,5
asfaltu w
MMA, % m/m
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1) mieszanka o uziarnieniu nieciaglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy $cieralnej z betonu asfaitowego przedstawiono jn.
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Wymiary oczek sit wwadratowych, mm

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do warstwy $cieralnej nawierzchni drogi
o obeiazeniu ruchem KR1 lub KR2

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody Marshalla. Probki

powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spelnia¢ wymagania podane w tablicy 4 Ip.od 6 do 8.

5.2.2. Warstwa wiazaca z betonu asfaliowego

Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej, wyrbwnawczej i wzmacniajacej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 5. Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie
badai probek wykonanych wg metody Marshalla; probki powinny spelnia¢ wymagania podane w tablicy 6

Wykonana warstwa wiaZaca, wyrownawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego powinna spelnia¢ wymagania podane w tablicy 6.

Tablica 5. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek do warstwy wiazacej, wyréwnawczej | wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartosci asfaltu:

Rzedne krzywych granicznych MM w zalezno$ci od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1lubKR2 odKR3doKR 6
sit #, mm
Mieszanka mineralna, mm
od0 od 0 od0 od0 od0 od0
do 20 dol6 do 12,5 do 25 do 20 do 16V
Przechodzi
przez: 31,5 100
25,0 100 84-+100 100
20,0 87+100 100 75+100 87+100 100
16,0 75+100 88+100 100 6890 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+160 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83
6,3 47+76 53+80 55+76 45+63 45+67 54+73
40 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawarto$é
ziarn > 2,0 (45+70) (46+70) (45+65) (59+75) (59+75) (55+70)
0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 1330 14+28 18+38 10+22 9+22 o 13425
0,30 10+25 11+24 1535 8+19 7+19 1021
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 38 39 4+6 47 5+8
Orientacyjna
zawartosc 43+58 43458 4,5+6,0 4,0+5,5 4,045,5 43+58
asfaltu w
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyrbwnawcezej
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki minerainej BA od 0 do 16 mm do warstwy wiazacej, wyrownawczej i wzmacniajacej
nawierzchni drogi o obciazeniu ruchem KR1 lub KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mincralno-asfaltowych i warstwy wiazacej, WYrOWNawczej oraz wzmacniajacej Z
betonu asfaltowego

‘Wymagania wobec MMA, warstwy
wiazacej, wyrownawczej
o rdend i wzmacniajacej w zaleznosci od kategorii
Lp. ‘Wiasciwosci
ruchu
KR1IwbKR2 odKR3doKR 6
1. Modul sztywnosci pelzania ), MPa nie wymaga sig >16,0 (222)”
2. Stabilnosé probek wg metody Marshalla w
temperaturze 600 C, zaggszezonych 2x75 >8,0 (26,0)? >11,0
uderzen ubijaka, kKN
3. Odksztalcenie prabek jw., mm 0d 2,0do 5,0 od1,5d04,0
4. Wolna przestrzefi w probkach jw., %(v/v) 0d 4,0 do 8,0 0d 4,0 do 8,0
5. Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach od 65,0 do 80,0 <75,0
iw., %
6. Grubosé warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm 0d3,5do5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
* od 0 mm do 20,0 mm 0d 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - 0d7,0do 10,0
Wskaznik zaggszezenia warstwy, % >98,0 >98,0
Wolna przestrzefi w warstwie, % (v/v) 0d 4,5do9,0 0d4,5d09,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, instrukcje - zeszyt nt 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) dia warstwy WYTOWnawczej
3) specjalne warunki, obeia ie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce 0 mieszaniu cyklicznym lub ciaglym zapewniajacej prawidlowe dozowanie
sktadnik6w, ich wysuszenie 1 wymieszanie oraz zachowanie temperatury skladnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recepta. Dopuszcza sig dozowanie
objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosei w zaleznosci od temperatury. Dia kategorii ruchu od KR5 do KR6 dozowanie

skiadnikéw powinno by¢ sterowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania skladnikéw moga wynosic: jedna dziatka elementarna wagi, wzglgdnie przeplywomierza, lecz nie wigcej niz =2 % w

stosunku do masy skladnika.
Jezeli jest przewidziane dodanie srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposéb i w ilogciach okreslonych w

recepcie.
Asfalt w zbiomiku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z uktadem termostatowania, zapewniajacym utrzymanic stalej temperatury z

tolerancjg + 50 C.
Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza uzyskata wiasciwa temperaturg.

Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyZsza o wigcej niz 300 C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowej.

5.4. Przygotowanie podioZa

Podloze pod warstwg nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i rowne.

Powierzchnia podioza powinna by¢ sucha i czysta. .
Nierownoéci podloza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwnosci podioza pod warstwy asfaltowe, mm

Podloze pod warstwg
Lp. Drogi i place
Scieralng wiazaca | wzmacniajaca
1. Drogi klasy A, SiGP 6 9
2. Drogi klasy GiZ 9 12
3. Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15
W przypadku gdy nierdwnosci podioza sa wigksze od podanych w tablicy 7, podioze nalezy wyréwnac poprzez frezowanie lub ulozenie
warstwy Wyrownawczej.

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podloze nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa lub asfaltem uplynnionym..

Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.
Powierzchnie czolowe krawginikow, wlazow, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub materiatem uszczelniajacym

zaakceptowanym przez Inzyniera.

Tablica 8. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaitowej lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego

L Podloze do wykonania warstwy Tlo%¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji
P- Z mi ki betonu asfaltowego Jub uplynni z asfaltu uplynnionego, kg/m2
- Podloze pod warstwg asfaltowa
1. Podbudowa/nawierzchnia thiczniowa 0d 0,7 do 1,0
2 Podbudgwa z kruszywa stabilizowanego 0d 0,5 do 0,7
mechanicznie
3 POd!)l}dOWﬂ 7 chudego betonu lub gruntu 0d03 do0,5
stabilizowanego cementem
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy wiazacej, wyréwnawczej i wzmacniajacej
nawierzchni drogi o obciazeniu ruchem KR1 lub KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i warstwy wiazacej, WYrOWnawczej oraz Wzmacniaj acej z

betonu asfaltowego
Wymagania wobec MMA, warstwy
wiazacej, wyrownawczej
Lp. Wiasciwosci iw iajacej w zaleznosci od kategorii
ruchu
KR 1luwbKR2 odKR3doKR 6
1. Modul sztywnosci pelzania , MPa nie wymaga sie > 16,0 (222)”
2. Stabilno$é probek wg metody Marshalla w
temperaturze 600 C, zaggszezonych 2x75 >8,0 (2 6,0)? 2110
uderzen ubijaka, kN
3. Odksztalcenie probek jw., mm 0d 2,0do 5,0 od 1,5d04,0
4. Wolna przestrzent w probkach jw., Yo(viv) od 4,0 do 8,0 0d4,0do 80
5. Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach od 65,0 do 80,0 <750
jw., %
6. Grubosé warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm 0d3,5do 50
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
+ od 0 mm do 20,0 mm 0d 6,0 do 8,0 0d 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - 0d 7,0 do 10,0
Wskaznik zaggszczenia warstwy, % >98,0 >98.,0
Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 4,5 do 9,0 od 4,5 do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, instrukcje - zeszyt nt 48 [16].dotyczy
tylko fazy projektowania skltadu MMA
2) dia warstwy WYTOWIAWCZE]
3) specjalne warunki, obciazenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje si¢ W otaczarce 0 mieszaniu cyklicznym lub ciaglym zapewniajacej prawidiowe dozowanie
sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skladnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie skladnikow, w tym takze wsigpne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recepta. Dopuszcza si¢ dozowanie
objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zaleznoscei od temperatury. Dia kategorii ruchu od KR5 do KR6 dozowanie

sktadnikéw powinno by¢ sterowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania skiadnikow moga wynosi¢: jedna dziatka clementarna wagi, wzglednie przeptywomierza, lecz nie wigeej niz 2 % w

stosunku do masy skladnika.
Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposob i w ilosciach okrestonych w

recepcie.
Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany W sposob posredni, z ukladem termostatowania, zapewniajacym utrzymanie statej temperatury z

tolerancja + So C.
Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypekniacza uzyskata wiasciwg temperature.

Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 300 C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowe;j.

5.4. Przygotowanie podloza

Podtoze pod warstwg nawierzchni z betonu asfaltowego powinno byé wyprofilowane iréwne.

Powierzchnia podloza powinna by¢ sucha i czysta. .
Nier6wnosci podloza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nierownosci podioza pod warstwy asfaltowe, mm

Podloze pod warstwe
Lp. Drogi i place
§cieralng wiazaeq 1 wzmacniajacq
1. Drogi klasy A, SiGP 6 9
2. Drogi klasy Gi Z 9 12
3. Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15
W przypadku gdy nieréwnosci podioza sa wigksze od podanych w tablicy 7, podloze nalezy wyréwnaé poprzez frezowanie lub ulozenie
warstwy wyrownawczej.

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podloze nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa lub asfaltem uptynnionym..

Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uplynniacza podano w tablicy 8.
Powierzchnie czolowe kraweznikow, wlazow, wpustow ilp. urzadzeni powinny byé pokryte asfaltem lub materialem uszczelniajacym

zaakceptowanym przez InZyniera.

Tablica 8. Zalecane ilogci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaitowej lub uplynniacza z asfaitu uplynnionego

L Podloze do wykonania warstwy Tio$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji
P- z 1l ki betonu asfaltowego 1ub uplynniacza z asfaltu uptynnionego, kg/m2
- Podloze pod warstwe asfaltowa
1. Podbudowa/nawierzchnia thiczniowa 0d0,7do 1,0
2 Podbud?\va z kruszywa stabilizowanego 0d 0,5 do 07
mechanicznie
3 Pot‘il?‘gdowa 4 cimdego Petonu lub gruntu 0d 0.3 do 0,5
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Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej 0d02do 0.5
powierzchni > ’

[ s

5.5. Warunki przystapienia do robét

Uwaga : przed ulozeniem nawierzchni nalezy wykonaé regulacje pionowq istniejgcych zaworéw wod-kan-gaz.

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia W ciagu doby byla nie nizsza od 50 C. Nie
dopuszcza si¢ ukladania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.6. Zar6b probny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowiazany do przeprowadzenia W obecnosci
Inzyniera kontrolnej produkgii.

Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawartosci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skladu zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawartodci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skladu zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej
probki metoda ekstrakciji, % m/m:

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. Skladniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR1lubKR2 | odKR3doKR6
1. 7Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm: £5.0 £40
31,5; 25,0, 20,0; 16,0; 12.8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;2,0 i >
2. Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm: £3.0 £20
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 ’ i
3. Ziarna przechodzace przez sito o oczkach
# 0,075mm £20 15
4. Asfait +0,5 +0,3

5.7. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robét, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy uzyty sprzgt jest wiasciwy,

- okre$lenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zageszczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej w
dokumentacji projektowej grubosci warstwy,

- okreslenia potrzebnej ilosci przej$c walcow dla uzyskania prawidlowego zageszezenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materiatlow oraz sprzgtu, jakie beda stosowane do wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek probny powinien byé zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez InZyniera.

5.8. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka wyposazona w uklad z automatycznym sterowaniem grubosci
warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja projektowa.

Temperatura mieszanki whudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywat sig bezzwlocznie zgodnie ze schematem przej$¢ walca ustalonym na odcinku probnym.

Zageszczanie nalezy rozpoczaé od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia ulozonej warstwy powinien by¢ zgodny z
wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Zlacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogi.

Zlacze robocze powinno byé réwno obcicte i powierzchnia obcietej krawgdzi powinna by¢ posmarowana asfaltem lub oklejona
samoprzylepna taSma asfaltowo-kauczukowa. Sposob wykonywania zhacz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypelniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkgji
mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badatt Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

63.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwo$é oraz zakres badaf i pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w tablicy 11.
6.3.2. Sklad i uziarnienie micszanki mineralno-asfaltowej
Badanie skladu mieszanki mineraino-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8]. Wyniki powinny by¢ zgodne z
recepta laboratoryjng z tolerancja okreslona w tablicy 10. Dopuszcza si¢ wykonanie badan innymi réwnowaznymi metodami.
6.3.3. Badanic wlasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracje i temperaturg migknienia asfaltu.
6.3.4. Badanie wlasciwosci wypelniacza
Na kazde 100 Mg zuzytego wypeiniacza nalezy okresli¢ uziamienie i wilgotnod¢ wypeiniacza.

Tablica 11. Czgstotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej:

Wyszczegdlnienie badart Czestotliwo$¢ badan
L.p. Minimalna liczba badan na dziennej
- dziatce roboczej
1 Skiad i uziamienie mieszanki mineraino- 1 probka przy produkeji do 500 Mg
) asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2. Wiadciwosci asfaltu ‘ dla kazdej dostawy (cysterny)
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3 Wiasciwosci wypelniacza 1na 100 Mg

4. Wiasciwosei kruszywa przy kazdej zmianie
Temperatura skiadnikow mieszanki .
> mineralno-asfaltowej dozér ciagly
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
- wbudowywania
7. Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
3. Whasciwosci probek mieszanki mineralno- jeden raz dziennie

asfaltowej pobranej w wytworni
1p.1 i Ip.§ — badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10}]

6.3.5. Badanie wiasciwosci kruszywa

Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klasg i gatunek kruszywa.
63.6. Pomiar temperatury skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaitowej polega na odczytaniu temperatury na skali odpowiedniego termometru
zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi W recepcie laboratoryjnej .
6.377. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu
temperatury.

Dokladnosé pomiaru + 20 C.
6.3.8. Sprawdzenic wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkgji, zatadunku, roztadunku
i wbudowywania. X
63.9. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaitowej

Wiadciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okre$la¢ na probkach zaggszczonych metoda Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne

z recepta laboratoryjna.
6.4.  Badania dotyezace cech geometrycznych i wiaSciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiar6w
Cazestotliwo§¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy Z betonu asfaltowego:

L.p. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow
i. Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi 0 diugosci 1 km
2. Rownosé podiuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem fub lata co 10m
3. R6wWno$§E poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co Sm
4. Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi 0 diugoscei 1 km
5. Rzgdne wysoko$ciowe warstwy pomiar rzgdnych niwelacji podiuznej i poprzecznej
6. Uksztattowanie osi w planie oraz usytuowania osi wedlug dokumentaciji budowy
7. Grubo$¢ warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m
8. Zlacza podiuzne i poprzeczne cala dlugo$¢ zlacza
9. Krawedz, obramoywanie warstwy cata dlugosé
10. | Wyglad warstwy ocena ciagla
11. | Zageszczenic warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m
12. | Wolna przestrzen w warstwic jw.

6.4.3. RownosE warstwy
Nieréwnogci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/893 1-04 [11] nie powinny by¢ wicksze od

podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nieréwnoséci warstw asfaltowych, mm

. Warstwa Warstwa Warstwa
L.p. Drogi i place . L L
$cieralna wiazaca wzmacniajgca
1. Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
2. Drogi klasy GiZ 6 9 12
3. Drogi klasy L i D oraz ptace i parkingi 9 12 15

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja + 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja = 1 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

O¢ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z grubofcia projektowa, z tolerancja + 10 %. Wymaganie to nie dotyczy warstw o grubosci
projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wynosi +5 mm i warstwy o grubosci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynosi + 5 mm.
6.4.8. Zlacza podluzne i poprzeczne

Ziacza w nawierzchni powinny byé wykonane w linii prostej, rownolegle fub prostopadle do osi. Ziacza W Kkonstrukcji wielowarstwowej
powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zlacza powinny byé catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by w
jednym poziomie. ‘
6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawa¢ od 3 do 5 mm ponad ich powierzchnig.
Warstwy bez opornikow powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla koniecznosé obeigcia pokryte asfaltem.
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6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, luszczacych sig i
spekanych.
6.4.11. Zaggszczenie warstwy i wolna przestrzen W warstwie

Zageszczenie i wolna przestrzen w warstwic powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego o okreslon ch grubosciach.
ych gru

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 _ Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt-u 6 i PN-58-96025:2000{10] daly wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoine ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace platnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie rob6t, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,

- dostarczenie materialow,

- wyprodukowanie mieszanki mineratno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,

- posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,

- skropienie migdzywarstwowe,

- rozlozenie i zaggszezenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,

- obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineraine. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych.
Piasek
4. PN-B-11115:1998 Kruszywa mineraine. Kruszywa SZtuczne z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport
6. EN-12591: 2002 Asfalty i produktu asfaltowe
7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawierzchni drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badah mas mineralno-bitumicznych i nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas bitumicznych
10. PN-5-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzehni planografem i lata
10.2. Inne dokumenty

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poisztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaitowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999

14. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornoéci na odksztalcenia trwate. Wytyczne oznaczania odksztalcenia i
modulu sztywnosci mieszanek mineralno-bitumicznych metoda pelzania pod obciazeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt
48, IBDiM, Warszawa, 1995

15. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 1. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny

odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43z 1999 ., poz.430).
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UMOCNIENIE POBOCZY PRZEZ WZMOCNIENIE FREZOWINAMI D.07.01.01

D.07.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.07.01.01 UMOCNIENIE POBOCZY PRZEZ WZMOCNIENIE FREZOWINAMI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwiazanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych dla zadania _Odbudowa ulicy Ciolkowskiego i ulicy
Mieszka I w Hanusku Gmina Twordg polegajgca na wykonaniu koryta podbudowy i nawierzchni, na dziatkach nr
370/46 i 389/44”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia czg$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w
podpunkeie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych Specyfikacjq Techniczng
Wykonanie Robdt wymienionych w punkcie 1.1 obejmuje:

a) wyréwnanie powierzchni poboczy warstwa frezowin §r. gr. 7 cm wraz z zaggszezeniem.
14. Okre§lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w
ST D. 00.00.00.- ,Wymagania Ogoine”.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robo6t

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

. zabezpieczenia interesu os6b trzecich;

- ochrony $rodowiska;

- warunkéw bezpieczenstwa pracy;

- zaplecza dia potrzeb Wykonawcy;

- warunk6w organizacji ruchu;

podano w STWiORB DM.00.00.00 . Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Slownik Zamébwieft (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w STWiORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu Robot wedtug zasad niniejszej ST sa:
- frezowany asfaltobetonowe z rozbiorek nawierzchni — materialy z odzysku,

3. SPRZET
Roboty moga by¢ wykonane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzgtu mechanicznego zaakceptowanego przez Inzyniera. Wykonawca
powinien dysponowaé nastgpujacym, sprawnym technicznie sprz¢tem:

. walce stalowe statyczne do zaggszczania.
W miejscach trudno dostgpnych powinny byé stosowane zaggszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4., TRANSPORT

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez InZyniera.
Transport frezowin powinien odbywaé si¢ w spos6b przeciwdziatajacy jego zanieczyszezeniu i rozsegregowaniu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podioZa

Podtoze gruntowe pod pobocza z frezowin powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D.04.01.01 L Profilowanie
i zaggszezenie podtoza.”

Paliki Iub szpilki do kontroli uksztattowania poboczy powinny by¢ wczesnigj przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w
czasie Robot przez Wykonawcg.
5.2. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Materiaty z frezowin powinny by¢ rozkiadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubos¢ po zageszezeniu byla

roéwna grubosci projektowangj.
Warstwa frezowi powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona 2 zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysoko$ciowych.

5.4. Zageszczanie
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy frezowin nalezy przystapi¢ do jej zageszczania przez watowanic.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli podano w ST D.00.00.00. - ,,Wymagania Og6lne”.
Kontrola polega na sprawdzeniu, czy pod wzgledem ksztaltu i wykonczenia Robot wykonanych
wedtug punktu 5, odpowiadaja one wymaganiom zalozonym w projekcie i ninigjszej ST.

6.1 Sprawdzenie jakosci wykonania wzmocnienia poboczy frezowinami.

Sprawdzenie polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okre$lonymi w p. 2 i 5. Kontrola winna dotyczy¢ prawidlowego wykonania
poszczeg6lnych elementow, sprawdzenia zgodnosci profilu i przekroju poprzecznego zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest mefr kwadratowy [m2] utwardzonego pobocza. Obmiaru Robo6t na budowie dokonuje Wykonawca w obecnosci
Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegaja odbiorowi wg ST D. 00.00.00 -  Wymagania Ogolne”. Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu technicznych
dokumentow kontrolnych i przeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia wymog6w podanych w punkcie 5 i6.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ wedlug zasad przewidzianych w ST D. 00.00.00 - ,,Wymagania Ogélne”.
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m2] utwardzonego pobocza. Obmiaru Rob6t na budowie dokonuje Wykonawca w obecnosci
Inzyniera.

9.1 Dla wykonanych Rob6t cena jednostkowa obejmuje:
- wyznaczenie Robot,
- sprofilowanie i zaggszezenie istniejacych poboczy na projektowana szerokos¢, wraz z usuni¢ciem zanieczyszezen i nadmiaru gruntu,
- pozyskanie i dowoz frezowin do miejsca wbudowania,
- reczne rozécielenie warstwy frezowin, z zachowaniem grubosci i spadkow poprzecznych,
- mechaniczne zaggszczenie frezowin walcami lub zageszczarkami mechanicznymi,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. BN-72/8932-01 ,Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne”
2. PN-87/5-02201 _Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okreslenia.”
3. PN-B-04481 ,,Grunty budowlane. Badania probek gruntu.”
4. BN-75/8931-03 _Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow drogowych i lotniskowych.”
5. BN-68/8931-04 ,Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem ilata.”
6. BN-77/8931-05 ,Oznaczenie wskaznika no$nosci gruntu jako podioza nawierzchni podatnych.”
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