"PRZEBUDOWA ULICY SZKOLNEJ” D.01.02.04

D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG, OGRODZE N | URZADZEN
OBCYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru Robot zwigzanych
z rozbiorkg elementow drég, ktore zostang wykonane w ramach inwestycji: ,,,Przebudowa ul.
Szkolnej w m. Koty, nr drogi 649 058S w km 0+604 — 0+891".

1.2 Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres Robot obj etych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia Robot zwigzanych

z rozbiorkg elementow drég i obejmuja:

- nawierzchnie bitumiczne i podbudowy z kruszyw,

w zakresie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.

1.5. Ogolne wymagania dotycz gce Robét

Ogolne wymagania dotyczgce Robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB
D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 2. oraz w pkt. 1.3. niniejszej STWIORB.

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprz et do rozbiorki

Do wykonania Rob6t zwigzanych z rozbiorkg nalezy stosowac:
- pily,

- mioty pneumatyczne,

- spycharki,

- tadowarki,

- frezarki do nawierzchni,
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- samochody ciezarowe,
- koparki,
i inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4, TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt. 4.

4.2 Transport materiatu z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ srodkami transportowymi. spetniajacymi wymagania dotyczace
przepis6w ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku
i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania Robot

Ogoblne zasady wykonania Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.5.

5.2. Rozbidrka elementéw drog

Rozbidrce podlegajg elementy wymienione w punkcie 1.3. niniejszej STWIORB.

Warstwy nawierzchni nalezy usuwaé mechanicznie przy zastosowaniu sprzetu wymienionego w pkt 3.
Niewielkie powierzchnie Robét rozbiérkowych mozna wykonywac recznie. Materiat z rozbiorki
nawierzchni przeznaczony do powtdrnego uzycia powinien by¢ chroniony przed zanieczyszczeniami.
Roboty rozbiérkowe nawierzchni nalezy prowadzi¢ w taki sposéb, aby krawedz rozbieranej warstwy
na styku z istniejgcg nawierzchnig byta pionowa i prostopadta do osi drogi, nie moze by¢ postrzepiona.
Doty powstate po rozbidrce elementéw ulic i ogrodzen znajdujgce sie w miejscach gdzie zgodnie

z Dokumentacja Projektowg beda wykonywane wykopy, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.
Szczegolnie nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doty
nalezy wypetni¢ warstwami odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic

(w miejscach przysziej trasy zgodnie ze STWIORB D.02.00.00 ,Roboty ziemne” ).

5.3. Rozbidrka elementéw innych

Rozbidrke pozostatych, (innych) niz nawierzchniowe elementéw nalezy prowadzi¢ recznie
lub mechanicznie w sposob okreslony przez Wykonawce i uzgodniony z Inzynierem.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci Robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jako $ci wykonania rozbiorki

Kontrola jakosci Rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych Robo6t rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni,
kanatéw studni, wylotéw i przepustéw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone

w STWIORB D.02.00.01 ,Roboty ziemne. Wymagania ogélne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg Robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég i ogrodzen jest:
- dla nawierzchni jezdni i chodnika — m?2 (metr kwadratowy),
- dla znakéw drogowych — szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robdét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej Robét obejmuije:

dla rozbiérki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki

- rozkucie i zerwanie nawierzchni

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki

- wyrownanie podioza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki
- opflate za przyjecie gruzu na wysypisko;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska. (Dz. U. nr 62, poz. 627),
Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach. (Dz. U. nr 62, poz. 628).
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

rpPONPE
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