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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolhe

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne.

1.3. Zakres robét ohitych Specyfikag;.
W ramach prac remontowych przewiduje isastpujacy zakres robot:

- Wymiana stolarki okiennej;

— Wymiana stolarki drzwiowej;

Rozwigzania techniczne stanayge podstaw do wykonania tych Robot grzedstawione
w Dokumentacji Projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejsze] Specyfikacgchhiczne] s zgodne
Z obowgzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania oggin

1.5. Ogdélne wymagania dotygze robét budowlanych.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kdach wykonania oraz za ich zgodito

z Dokumentag Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Insmeht
Nadzoru.

Wprowadzanie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji
zarzdzapcego realizagj umowy.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczastwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0s0Ob trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Stolarka okienna.

Wg wymaga zawartych w: PN — EN 14351 — 1IOkna i drzwi — norma wyrobu,
wiasciwasci eksploatacyjne cz.1: okna i drzwi zetvmene bez wigciwasci dotyczcych
odporngci ogniowej i/lub dymoszczelfw’.

Wymagania szczegotowe dotyce stolarki okiennej:
- Okna PVC, biate.
— Sposob otwierania — rozwieralne, .

— Z okuciami z mikrowentylagji blokad btednego potaenia klamki,
— Wspotczynnik przenikania ciepta dla oknadkk< 1,1W/nfK

Uwaga:
Przed realizagj zamoOwienia nally dokond szczegotowych pomiaréw przez Wykonrawc
robot.

2.4.2. Drzwi stalowe .
Zgodnie z zaleceniami ZUAT — 15/111.13/20@8zwi rozwierane zewitrzne

Klasa Kategoria Objasnienie Przyktad zastosowania
wytrzymaltaci | warunkéw
drzwi eksploataciji

- budynki wyteczndci
publicznej o daym

Drzwi uzywane cesto, natzeniu ruchu (dae
przewaenie nieostranie, | biura, urzdy, szkoty,
gdzie istnieje die przedszkola, szpitale,

3 Ciezkie | prawdopodobigstwo przychodnie, hotele itp.)
wypadku lub budynki zamieszkania
niewtasciwego zbiorowego (domy
uzytkowania studenckie, domy

rencistow, internaty,
koszary itp.)

Drzwi zewrgtrzne stalowe przeciwgarowe.
Wspdbiczynnik U dla drzwk 1,5 W/m2K.
Wymiary przejcia 90x200 cm.
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Klasa odporngci ogniowej — EI 30.

Drzwi zaopatrzone w zamki drzwiowe klasy C, praglbojniki, klamk oraz okucia
antypaniczne.

Kolor — RAL 7040.

Uwaga:
Przed realizagj zamoOwienia nally dokond szczegotowych pomiaréw przez Wykonrawc
robot.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”. )
5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1.Ogolne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rabgadnie z umoworaz za jak&t
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robot, @a zgodné¢ z Dokumentag
Projektova, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzor

5.2Wbudowanie stolarki okiennej.

— Przed osadzeniem stolarki nalesprawdzt doktadnd¢ wykonania écieza i stan
powierzchni wgarkow, do ktérych ma przyle§aoscieznica; w przypadku wad
w wykonaniu @cieza lub zabrudzenia powierzchni naleoscieze naprawd i 0cz)scic.

— Dopuszczalne odchytki wymiarow otworéw okiennycla dtolarki okiennej podano

ponizej:
Rodzajsciany i sposéb Odchytki, mm Dopuszczalnadica

wykonania écieza Szerokaé Wysokaié diugcici przekatnych, mm
Prefabrykowanéciany L7
wielkowymiarowe, .3 +3 10
wyprawy pocienione
Prefabrykowanéciany
pasmowe, wyprawy +6 4 Nie sprawdza si
pocienione
Sciany murowane, +10 +10 10
wyprawa tynkowa

— Rozmieszczenie punktow zamocowania stolarki okignne

Wymiary zewnetrzne | Liczba . . . .
. . Rozmieszczenie punktow zamocowania
stolarki, cm punktéw
Wysokosé | Szerokas¢ zv?/;nnoi;o W nadprozu i progu Na stojaku
Do 150 4 Nie mocuje si . .
Po jednym punkcie v}\</a22d)(1rs1t<(if::kh
, w nadprau i progu w %2 p .
150+200 6 szeroksci okna w odlegtaci ok. 33cm
Po 2 Kt doo od nadpraa i ok. 35cm
Do 150 ~0 < punkly w nadprol od progu.
i progu, rozmieszczone
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Powyzej 8 symetrycznie w
200 odlegtciciach od pionowej
krawedzi cscieza, réwnej
1/3 szerokéci okna

150+200 8 szeroksci okna w 3 punktach:
Po 2 punkiy w nadpém - w odlegta@ci 33cm
| progu, rozmieszczone od nadpraa;
. ’ . - W ¥2 wysokdci;
Powyzej symetrycznie w

150 Powyzej

Do 150 4 Nie mocuje si
Po jednym punkcie
w nadprau i progu w %2

Kazdy stojak

- w odlegtaci 33cm

10 odlegiaiciach od pionowej| 4 dolnej czsci oscieza.

200 krawedzi cscieza, rownej
1/3 szerokéci okna

Ustawienie stolarki naky sprawdzt w pionie i w poziomie oraz dokoégomiaru
przekatnych. Dopuszczalne odchylenie od pionu i pozionaupowinno by wicksze
niz 2mm na 1lm wysolk@i okna, jednak nie wcej nz 3mm na catej diugai
elementéw écieznicy. Odchylenie fcieznicy od ptaszczyzny pionowej nie m®by
wigksze nk 2mm. Ranice wymiarow przeinych nie powinny b§ wigksze nk 2mm
przy dtugdci przekitnej do 1, 3mm — do 2m, 4mm — pavey 2m diugdci przelktnej.
Po ustawieniu okna nadg sprawdzt sprawng¢ dziatania skrzydet przy otwieraniu
i zamykaniu. Skrzydta powinny rozwigrasic swobodnie, a okucia dzigtabez
zahamowa i przy zamykaniu dociskaskrzydta do écieznicy.

Zamocowane okno nate uszczelni pod wzgkédem termicznym.

5.3Wbudowanie stolarki drzwiowej.

Doktadna¢ wykonania écieza powinna by zgodna z wymaganiami robét
murowych. Odlegté¢ miedzy punktami mocowanias@eznicy nie powinny by
wigksze nk 75cm, a maksymalne odle§td od naray oscieznicy — nie wgksze nk
30cm.

Szczeliny powstate porilzy agsciezem a dcieznica po osadzeniusgieznicy w sciany
nalezy wypeinic na obwodzie materiatem izolacyjnym (np. piaploliuretanow).

. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2.Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.4. Kontrola jakaci materiatdw i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0g6lne zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Podstawow jednostly przedmiaru dla prac ofiich niniejsa ST jest 1m powierzchni
stolarki.

7.2.0g6lIne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréw Robobt.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2.0dbior Robot zanikarych i ulegagcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.3.0dbidr kaicowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.4.0dbiér montau stolarki.

Odbiér montau stolarki obejmuje sprawdzenie:

— Prawidlowdci osadzenia elementoéw w konstrukcji budynku;

- Doktadn@¢ uszczelnienia aieznic elementéw z gwiezami otworéw drzwiowych
I okiennych;

- Prawidlowd¢ dziatania elementéw ruchomych i adzer zamykagcych;

- Zgodna¢ wbudowanych elementow z Dokumentaleyojektova.

8.5.Badanie jakeéci wbudowania.

W trakcie odbioru naley sprawdz:

— Stan i wyghd oéciezy pod wzgédem réwndci, pionowaGci i spoziomowania.

— Rozmieszczenie miejsc zamocowania i Sposob osalz@thentow.

— Uszczelnienie przestrzeni gizy asciezami i wbudowanym elementem.

— Stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementéw na zgadnp Dokumentag
i ST.

- Prawidlowa¢ dziatania czsci ruchomych elementu.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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10.2. Dokumenty zwjzane.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmwd-montaowych tom |
~Budownictwo Ogdlne”.

— Zalecane normy:

* Maja zastosowanie wszystkie zwane z tym tematem normy polskie (PN)
i branzowe (BN),

CALOSC OPRACOWANO Z ZASTOSOWANIEM LEGALNEGO OPROGRAMOWAKRIKOMPUTEROWEGO:
- Microsoft WORD Gertyfikat legalnéci nr X08-19081
Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskito — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta 24 z dn. 23 lutego 1994r).

Zwielokrotnianie egzemplarzy, odsprzedeb jakiekolwiek inne wprowadzenie do obrotu oogzacowanie bez zgody autoréw jest
zabronione
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