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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.2.Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robét ohitych Specyfikagj.
W ramach prac remontowych przewiduje isastpujacy zakres robot:

— Woykonanie opaski chodnikowej przy budynku,

— Montaz obrzery trawnikowych wraz z wykonaniem taw przy pcgeniu opaski
z trawnikiem.

Rozwigzania techniczne stanowe podstaw do wykonania tych Robot as
przedstawione w Dokumentacji Projektowe;.

1.4.Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaogichinicznej s zgodne
z obowhzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogdlin

1.5. Ogolne wymagania dotygee robot budowlanych.

Ogdlne wymagania dotygeze robot budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0
~Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczéstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0sob trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWO SClI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogdblne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Materiaty nieodpowiadajce wymaganiom jaksciowym.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.4. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
2.5. Rodzaje zastosowanych materiatow.

2.5.1. Obrzee trawnikowe.
Wg. PN — EN 1340: 2004/AC: 2007 ,Krawaniki betonowe. Wymagania i metody

bada;
Wymiary — 6¢cm x 20cm;
Kolor szary;
Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne obrzg trawnikowych:
Zasadnicze charakterystyki Wiaciwosci uzytkowe
Reakcja na ogie Al
Wytrzymata¢ na zginanie Klasa 1 oznaczenie S — wytrzystato

charakterystyczna nie mniejsza 8,5
MPa,zaden pojedynczy wynik nie
mniejszy nk 2,8 MPa

Odpornd¢ na warunki atmosferyczne — | Klasa 2 znakowanie ,B” — poingj 6%

nasakliwosé

Odporndg¢ na warunki atmosferyczne — | Klasa 3 oznakowanie ,D” — ubytek masy
odporn@d¢ zamraanie / rozmraanie z po badaniu zamgania / rozmraania
udziatem soli odladzagych (kg/m2): wartdc¢ srednia< 1,0,zaden

pojedynczy wynik > 1,5

2.5.2. Piyty chodnikowe.
Wg. PN — EN 1339: 2005/AC: 2007 ,Betonowlty brukowe — Wymagania i metody

badai”

Tablica 2. Cechy fizykomechaniczne ptyt betonowycbhodnikowych:
Wymiary dt. x szer. x wys. [cm] 50x50x7

Masa 1 szt./ m2 [kg] 40,2/160,8
Wytrzymata¢ na zginanie T —klasa 2

Klasa obcizenia 45

Nasbkliwos¢ B — klasa 2
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Odporndg¢ na zamraanie/rozmraanie z

: . . D —klasa 3
udziatem soli odladzage]

Odporndg¢ nascieranie | — klasa 4
Odporndg¢ na pglizg/poslizgniecie Zadowalajca
Reakcja na ogie Al

2.5.3. Materiaty na podsypki i do wypetniania spoin.

Piasek naturalny wg PN — B — 11113:199Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych; piasekaz PN — B — 0671Kruszywa mineralne do betonu
zwykiego.

Piasek tamany wg PN — B — 11112:199&ruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych.

Na podsypk stosuje si mieszank kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8mm, a do
zaprawy cementowo — piaskowej o frakcji od 0 do 4mm

Zawartg¢ pytbw w kruszywie na podsypkcementowo —zwirowa i do zaprawy
cementowo — piaskowej nie mwprzekracza3%, a na podsypkzwirowa 8 %.

Kruszywo naley przechowywa& w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywargcklas, gatunkéw, frakciji.
Cement stosowany do podsypki i wypetniania spoirwip@n by cementem
portlandzkim klasy 32,5 odpowiaday wymaganiom PN — B — 19701 Cement. Cement
powszechnego aytku. Skfad, wymagania i ocena zgodco Transport

I przechowywanie cementu powinno ¢byggodne z BN — 88/6731 — 08 Cement.
Transport i przechowywanie.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takickrodkéw
transportu, ktére nie wptynniekorzystnie na jaké wykonywanych Robot i wikgiwosci
przewaonych Materiatow oraz stan drog. Liczbedkdéw transportu dmzie zapewnia
prowadzenie Robot zgodnie z zasadami d&rgymi w Dokumentacji Projektowej, ST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnig wymagania
dotyczce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogaanych obaizen na osie
i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bdzie usuwé& na bigaco wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogaclowych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1.0g0Ine wytyczne ukfadania obrzey.

— Obrzea naley uklada& na tawie betonowej z oporem. Rodzaj tawy i jejgoaetry
naleey dobr& stosownie do projektowanych parametrow drogi ovearunkow
geotechnicznych. W tawach betonowych koniecznevygkbnanie, co 50 m szczeliny
dylatacyjnej o szerokai 25mm, ktos nalezy wypetnic elastycza mas do spoin.

Strona 6



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST - 9. NAWIERZCHNIE.

— Ustawienie obrzey na tawach betonowych nalewykona& na zaprawie cementowo-
piaskowej od 1- 2 do 1- 6, ktorej grldowinna wynost 3cm po zagszczeniu.
Umozliwia to niezaleéne odksztatcanie @i kraweznikow i tawy spowodowane
roznicami temperatur w eEmych porach roku i bezpeednim nastonecznieniu
kraweznikOow.

— Przy uktadaniu obrzg nalezy zwréci szczegola uwag na zachowanie poruzy
nimi szczelin dylatacyjnych. Optymalna szczelinavpma mi€ 5Smm. Dopuszcza §i
jednake szczeliny do 10mm. Przy ob¥zaeh posiadagych odstpniki ich grubadé
nie jest tasama z szerokoia spoin, ma one tylko uniemgiwi¢ ukladanie
kraweznikOw na tzw. "styk".

— Szczeliny pomidzy obrzeami mazna wypetnig tylko elastycza mas do spoin,
odporra na warunki atmosferyczne. Spoiny winnyébwypetnione catkowicie na
petra glebokasé.

5.2.Wykonanie podbudowy.

- Wyréwna istniepce podtae, wykona spadki zgodnie z wytycznymi Dokumentacji
Projektowej i zagscic mechanicznie walcem lub piytvibracyjm.

— Maksymalna grub@ warstwy podbudowy po zagzczeniu nie mae przekraczalO
cm.

— Kruszywo powinno b§ roztozone w warstwie o jednakowej grudmd Grubd¢
roztozonej warstwy lanego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu
I zaklinowaniu osjgneta gruba¢ projektowan.

5.3. Wykonanie nawierzchni z chodnikowych betonowych.

—Piyty przy krawznikach naley uklad& w taki sposéb, aby ich gorna kredh
znajdowata s powyzej gornej krawdzi kraweznika.

—Przy uradzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego plytyoadednio dogcite
naleey uktada w jednym poziomie, regulag wysok@é urzadzen naziemnych do
poziomu chodnika.

—Piyty chodnikowe uktadane przy adzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego
nalezy zala& zapravg cementowo-piaskoav

- Piyty nalery uktad& zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projeg;.

—Piyty na tukach o promieniu ponad 30 m ngléak uktadé@, aby spoiny rozszerzaty
si¢ wachlarzowo. Ptyty magby¢ przycinane.

—Piyty na tukach o promieniu do 30 m powinny¢hyktadane w odcinkach prostych,
taczacych st przy wyciu trojkatéw lub trapezéw wykonanych z ptyt odpowiednio
docinanych. Wielk& trojkatow dostosowé& nalezy do szerokéci chodnika i
promienia tuku.

5.3.1. Spoiny.

—Szerokd¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekria€z8 cm. Szeroki
spoin na tukach nie powinna bwicksza nk 3 cm.

—Spoiny pomgdzy ptytami po oczyszczeniu powinnydyamulone piaskiem na pean
grubas¢ ptyty lub wypetnione zaprayvcementowo-piaskoav

5.3.2. Pielegnacja chodnika.

—Chodnik, ktérego spoiny wypetniona gaprawi cementow, nalezy pokry¢ warstwg
piasku grubéci od 1,0 do 1,5 cm. Piasek najezwilzy¢ wodh i utrzymywa w stanie
wilgotnym w cagu 10 dni.
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6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakaci.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.4.Kontrola jako sci materiatow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.5.Badanie nawierzchni w czasie prac.

6.5.1. Sprawdzanie podia.
Sprawdzenie podi@a polega na stwierdzeniu zgodooz dokumentagj projektowg
i odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynasiia:
— glebokasci koryta:
- 0 szerokéci do 3 m: £ 1cm,
- 0 szerokéci powyzej 3 m: £ 2cm,
— szerokdci koryta: £ 5cm.

6.5.2. Sprawdzenie podsypki.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédioi wymaganych spadkoéw poprzecznych
I podtuznych polega na stwierdzeniu zgodaiaz dokumentagj projektows oraz pkt 5.2
niniejszej ST

6.5.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidiowsoi wykonania nawierzchni polega na stwierdzeniudrgsci
wykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami pkt 5.3 niniejszej ST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy prayty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany,

6.6.Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.

6.6.1. Sprawdzenie réwnsti nawierzchni.

Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadzanalery tata, co najmniej raz na
kazde 150 do 300futozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej
niz raz na 50m chodnika. Dopuszczalny gvzé pod tat 4 m nie powinien przekracza
1,0 cm.
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6.7.Badania utdgenia obrzéy.

6.7.1. Sprawdzenie koryta pod taw

—Nalezy sprawdzéa wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
—Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi = 2cm. Zagzczenie podiea powinno by
zgodne z pkt 5.2.

6.7.2. Sprawdzenie taw.
- Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

» Zgodna¢ profilu podtwznego goérnej powierzchni taw z dokumenggajojektovs.
» Profil podiuzny gornej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan
niwelet. Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1cm na kade 100m tawy.
e Wymiary faw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach nadea
100 m tawy. Tolerancje wymiarOw wynesz
- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
— dla szerokéci = 10% szerokgci projektowane;.
* ROwNG¢ gornej powierzchni taw.
Rownas¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwdch punktach,
na kade 100m tawy, trzymetrowej faty.
Prze&wit pomiedzy gérm powierzchm tawy i przylazom fata nie mae przekracza
lcm.
e Zagszczenie taw.
Zagszczenie taw badagsiv dwéch przekrojach na kde 100m.
* Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowané&gerunku nie mee przekracza
+ 2cm na kade 100m wykonanej tawy.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0g6Ine zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Podstawow jednostly przedmiaru dla prac ofiijch niniejsa ST jest 1
wykonanych nawierzchni.

7.2.0g6lne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

7.3.Urzdzenia i spret pomiarowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréw Robobt.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2.0dbior Robot zanikarych i ulegagcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.3.0dbidr kaicowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.4.0dbior podbudowy.
— Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&
o 12mm dla podbudowy zasadniczej;
o0 15mm dla podbudowy pomocniczej;

— Spadki poprzeczne podbudowy powinny¢®godne z wytycznymi Dokumentacji
Projektowej z tolerangj+ 0,5%.

— Gruba¢ podbudowy nie me r@ni¢ sig od grubdci projektowanej o wicej niz:
o Dla podbudowy zasadniczej + 2cm;
o Dla podbudowy pomocniczej +1cm, - 2cm;

8.5.0dbiér nawierzchni.
— Zakres czynngxi odbiorowych powinien obejmowa

0 Sprawdzenie rowrigi powierzchni oraz prawidiowai spoziomowania i spadkéw
posadzki, ktére naky przeprowadzi za pomog przyktadania w dwoch
prostopadtych do siebie kierunkach taty kontrolmejfugaci 3,0m w dowolnych
miejscach powierzchni.

o Wyniki kontroli powinny by poréwnane z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej i ST i wpisane do Dziennika Budowy lulprotokole zaticzonym do
Dziennika Budowy.

— Nieréwnaci podtuzne nawierzchni nie powinny przekraé¢zg Ocm.

— Spadki poprzeczne nawierzchni powinny¢lygodne z DokumentagcjProjektovg
Z tolerancy + 0,5%.

— Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédgodsypki nie powinny przekracza
= 1,0cm.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10.2. Dokumenty zwjzane.

—Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd-montaowych tom |
~Budownictwo Ogélne”

—Rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 pravie bezpieczsstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowtdngDz. U. Nr 47, poz. 401).
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—Rozporadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni& 2vrzenia 1997 roku
w sprawie ogolnych przepisow bezpiegzisva i higieny pracy (Dz. U. Nr 129 z 1997
r. Poz. 884 Zmiana: Dz. U. Nr 91 z 2002, poz. 8111)

—Zalecane normy:

* Maja zastosowanie wszystkie zwane z tym tematem normy polskie (PN)
I branzowe (BN),

CALOSC OPRACOWANO Z ZASTOSOWANIEM LEGALNEGO OPROGRAMOWANIAB®MPUTEROWEGO:
- Microsoft WORD Gertyfikat legalnéci nr X08-19081

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskita — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta
24 z dn. 23 lutego 1994r). Zwielokrotnianie egzeampy, odsprzeda lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do
obrotu oraz opracowanie bez zgody autoréw jestarabne
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