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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolhe

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne.

1.3. Zakres robét ohitych Specyfikag;.
W ramach prac remontowych przewiduje isastpujacy zakres robot:

- Wymiana stolarki drzwiowej;
— Montaz bramy garaowej,
— Montaz wypetnienia z pustakow szklanych,

Rozwigzania techniczne stanayge podstaw do wykonania tych Robot grzedstawione
w Dokumentacji Projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejsze] Specyfikacgchhiczne] s zgodne
Z obowgzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania oggin

1.5. Ogdélne wymagania dotygze robét budowlanych.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kdach wykonania oraz za ich zgodito

z Dokumentag Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Insmeht
Nadzoru.

Wprowadzanie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentow wymaga akceptacji
zarzdzapcego realizagj umowy.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczastwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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1.5.8. Zabezpieczenie interesdéw 0s0Ob trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Drzwi stalowe.
Zgodnie z zaleceniami ZUAT — 15/111.13/20@8zwi rozwierane zewitrzne

Klasa Kategoria Objasnienie Przyktad zastosowania
wytrzymalaci | warunkéw
drzwi eksploataciji

- budynki wyteczndci
publicznej o daym

Drzwi uzywane cesto, natzeniu ruchu (dae
przewaenie nieostranie, | biura, urzdy, szkoty,
gdzie istnieje die przedszkola, szpitale,

3 Ciezkie | prawdopodobigstwo przychodnie, hotele itp.)
wypadku lub budynki zamieszkania
niewtasciwego zbiorowego (domy
uzytkowania studenckie, domy

rencistow, internaty,
koszary itp.)

Drzwi zewrgtrzne aluminiowe —peine, jednoskrzydtowe. Wymiarygodne z
zestawieniem stolarki. Drzwi w kolorze RAL8007.

Wspétczynnik U dla drzwis 1,5 W/nfK.

Drzwi zaopatrzone w samozamykacz.

Uwaga:

Przed realizagj zamoOwienia naly dokona szczegdtowych pomiaréw przez Wykonrawc
robot.

2.4.2. Brama gargowa.
Brama segmentowa podnoszona mechanicznie, z drzwiganoskrzydtowymi
zlokalizowanymi centralnie. Brama otwierana piongwozostajca pod stropem.
Wspétczynnik U dla bramg 1,5 W/nfK.
Brama w kolorze: RAL 3000.
Wyposaona w systemy:

— samoczynnego przgizania na zasilanie z rezerwowegerodita pedu,

Z zachowaniem nuiwos$ci otwierania ¢cznego,
— ostrzegawczo — zabezpiecgaj, informupcy o ich otwieraniu i zamykaniu,
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— blokujacy, przy napotkaniu przeszkody podczas zamykania.

Uwaga:
Przed realizagj zamoOwienia nally dokond szczegotowych pomiaréw przez Wykonrawc
robot.

2.4.3. Pustaki szklane.

Wymiary: 25cm x 25cm x 8cm,
Barwa: bezbarwne,
Wspotczynnik U< 1,5 W/nfK.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”. )
5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1.Ogolne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rabgadnie z umoworaz za jak&t
zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robét, @a zgodné¢ z Dokumentagj
Projektova, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzor

5.2. Wbudowanie stolarki drzwiowej.

— Dokladna¢ wykonania écieza powinna by zgodna z wymaganiami robot
murowych. Odlegte¢ miedzy punktami mocowanias@eznicy nie powinny by
wigksze nk 75cm, a maksymalne odlegbd od naray oscieznicy — nie wiksze nk
30cm.

— Szczeliny powstate portdzy csciezem a @cieznica po osadzeniusgieznicy w sciany
nalezy wypetnic na obwodzie materiatem izolacyjnym (np. piapoliuretanow).

6. DZIALANIA ZWI AZANE Z KONTROL A BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.2.Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.3.Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

6.4. Kontrola jak@ci materiatow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0g6lne zasady Przedmiaru Robot.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
Podstawow jednostly przedmiaru dla prac ofiich niniejsa ST jest 1m powierzchni
stolarki.

7.2.0g6lIne zasady Obmiaru Robot.

Pat

8. OD

rz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

BIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréw Robobt.

Pat

rz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.2.0dbior Robot zanikarych i ulegagcych zakryciu.

Pat

rz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.3.0dbidr kaicowy.

Pat

rz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.4.0dbiér montau stolarki.
Odbiér montau stolarki obejmuje sprawdzenie:

8.5

Prawidtowdgci osadzenia elementow w konstrukcji budynku;

Doktadna¢ uszczelnieniagieznic elementow z &iezami otwordw drzwiowych;
Prawidtowd¢ dziatania elementéw ruchomych i adzen zamykagcych;
Zgodna¢ wbudowanych elementéw z Dokumentglejojektov.

.Badanie jakéci wbudowania.

W trakcie odbioru naley sprawdzt:

9. RO

Stan i wyghd csciezy pod wzgkdem rOowndgci, pionowdaci i spoziomowania.
Rozmieszczenie miejsc zamocowania i Sposob osaeémentow.

Uszczelnienie przestrzeni gilizy asciezami i wbudowanym elementem.

Stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementéw na zgadno Dokumentag)
i ST.

Prawidlowa¢ dziatania cgsci ruchomych elementu.

ZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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10.2. Dokumenty zwjgzane.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmwd-montaowych tom |
~Budownictwo Ogdlne”.

— Zalecane normy:

* Maja zastosowanie wszystkie zwane z tym tematem normy polskie (PN)
i branzowe (BN),

CALOSC OPRACOWANO Z ZASTOSOWANIEM LEGALNEGO OPROGRAMOWAKRIKOMPUTEROWEGO:
- Microsoft WORD Gertyfikat legalnéci nr X08-19081
Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawenrskito — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik wsta 24 z dn. 23 lutego 1994r).

Zwielokrotnianie egzemplarzy, odsprzedeb jakiekolwiek inne wprowadzenie do obrotu oogzacowanie bez zgody autoréw jest
zabronione
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