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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjq.
W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nastepujacy zakres robot:

— Wykonanie opaski chodnikowej przy budynku,

— Montaz obrzezy trawnikowych wraz z wykonaniem taw przy potaczeniu opaski
z trawnikiem.

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych Robdt sa
przedstawione w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne
Z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce roboét budowlanych.

Ogoblne wymagania dotyczace robot budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0
»Wymagania ogdlne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.2.  Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.3.  Ochrona przeciwpoZarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.4.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.5.  Begpieczenstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.8. Zabezpieczenie interesow osob trzecich.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom jakosciowym.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogodlne”.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.4. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
2.5. Rodzaje zastosowanych materiatow.

2.5.1.  Obrzeze trawnikowe.
Wg. PN — EN 1340: 2004/AC: 2007 ,,Krawezniki betonowe. Wymagania i metody

badan;
Wymiary — 6¢cm x 20cm;
Kolor szary;
Tablica 1. Cechy fizyko-mechaniczne obrzezy trawnikowych:
Zasadnicze charakterystykKi Wiasciwosci uzytkowe
Reakcja na ogien Al
Wytrzymatos$¢ na zginanie Klasa 1 oznaczenie S — wytrzymato$¢é

charakterystyczna nie mniejsza niz 3,5
MPa, zaden pojedynczy wynik nie
mniejszy niz 2,8 MPa

Odporno$¢ na warunki atmosferyczne — Klasa 2 znakowanie ,,B” — ponizej 6%
nasigkliwo$¢

Odporno$¢ na warunki atmosferyczne — Klasa 3 oznakowanie ,,D” — ubytek masy
odporno$¢ zamrazanie / rozmrazanie z po badaniu zamrazania / rozmrazania
udzialem soli odladzajacych (kg/m2): warto$¢ $rednia < 1,0, zaden

pojedynczy wynik > 1,5

2.5.2.  Phty chodnikowe.
Wg. PN — EN 1339: 2005/AC: 2007 ,,Betonowe plyty brukowe — Wymagania i metody

badan”

Tablica 2. Cechy fizykomechaniczne plyt betonowych chodnikowych:
Wymiary dl. x szer. x wys. [cm] 50x50x7

Masa 1 szt./ m2 [kg] 40,2/160,8

Wytrzymatos$¢ na zginanie T — klasa 2

Klasa obcigzenia 45

Nasigkliwo$¢ B —klasa 2
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Odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z

: ) o D —klasa 3
udziatem soli odladzajacej

Odpornos¢ na $cieranie | —Kklasa 4
Odporno$¢ na poslizg/poslizgniecie Zadowalajaca
Reakcja na ogien Al

25.3.  Materialy na podsypki i do wypetniania spoin.

Piasek naturalny wg PN — B — 11113:1996 — Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych; piasek oraz PN — B — 06712 Kruszywa mineralne do betonu
zwyktego.

Piasek tamany wg PN — B — 11112:1996 — Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do
nawierzchni drogowych.

Na podsypke stosuje si¢ mieszanke kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8mm, a do
zaprawy cementowo — piaskowej o frakcji od 0 do 4mm.

Zawarto$¢ pylow w kruszywie na podsypke cementowo — zwirowa i do zaprawy
cementowo — piaskowej nie moze przekracza¢ 3%, a na podsypke zwirowa 8 %.
Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkow, frakcji.
Cement stosowany do podsypki i wypelniania spoin powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy 32,5 odpowiadajacy wymaganiom PN — B — 19701 Cement. Cement
powszechnego uzytku. Sklad, wymagania 1 ocena zgodnosci. Transport
I przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN — 88/6731 — 08 Cement.
Transport i przechowywanie.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot 1 wlasciwosci
przewozonych Materiatdéw oraz stan drog. Liczba §rodkéw transportu begdzie zapewniaé
prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1
wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
1 innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezagco wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach ladowych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogélne wytyczne ukladania obrzezy.

— Obrzeza nalezy uktadaé na tawie betonowej z oporem. Rodzaj tawy i jej parametry
nalezy dobra¢ stosownie do projektowanych parametrow drogi oraz warunkow
geotechnicznych. W tawach betonowych konieczne jest wykonanie, co 50 m szczeliny
dylatacyjnej o szerokos$ci 25mm, ktérg nalezy wypehic elastyczng masg do spoin.
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— Ustawienie obrzezy na tawach betonowych nalezy wykona¢ na zaprawie cementowo-
piaskowej od 1- 2 do 1- 6, ktorej grubos¢ winna wynosi¢ 3cm po zaggszczeniu.
Umozliwia to niezalezne odksztatcanie si¢ kraweznikow 1 lawy spowodowane
réznicami temperatur w réznych porach roku i bezposrednim nastonecznieniu
kraweznikow.

— Przy uktadaniu obrzezy nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na zachowanie pomigdzy
nimi szczelin dylatacyjnych. Optymalna szczelina powinna mie¢ Smm. Dopuszcza si¢
jednakze szczeliny do 10mm. Przy obrzezach posiadajgcych odstepniki ich grubos$c
nie jest tozsama z szeroko$cia spoin, maja one tylko uniemozliwi¢ uktadanie
kraweznikow na tzw. "styk".

— Szczeliny pomiedzy obrzezami mozna wypelnia¢ tylko elastyczng masg do spoin,
odporng na warunki atmosferyczne. Spoiny winny by¢ wypetnione catkowicie na
petna glebokosé.

5.2. Wykonanie podbudowy.

— Wyréwna¢ istniejace podtoze, wykona¢ spadki zgodnie z wytycznymi Dokumentacji
Projektowej 1 zaggsci¢ mechanicznie walcem lub ptyta wibracyjng.

— Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 10
cm.

— Kruszywo powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci. Grubosé
rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
I zaklinowaniu osiggne¢ta grubos¢ projektowang.

5.3. Wykonanie nawierzchni z chodnikowych betonowych.

—Ptyty przy kraweznikach nalezy uklada¢ w taki sposob, aby ich gorna krawedz
znajdowata si¢ powyzej gornej krawedzi kraweznika.

—Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego ptyty odpowiednio docigte
nalezy uktada¢ w jednym poziomie, regulujac wysokos¢ urzadzen naziemnych do
poziomu chodnika.

—Ptyty chodnikowe uktadane przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego
nalezy zala¢ zaprawg cementowo-piaskowa.

— Plyty nalezy uklada¢ zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projektowe;.

—Plyty na tukach o promieniu ponad 30 m nalezy tak ukfada¢, aby spoiny rozszerzaly
si¢ wachlarzowo. Plyty moga by¢ przycinane.

—Plyty na tukach o promieniu do 30 m powinny by¢ uktadane w odcinkach prostych,
faczacych si¢ przy uzyciu trojkatow lub trapezow wykonanych z pltyt odpowiednio
docinanych. Wielko$¢ trojkatow dostosowa¢ nalezy do szerokosci chodnika i
promienia tuku.

5.3.1. Spoiny.
—Szeroko$¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekracza¢ 0,8 cm. Szeroko$¢
spoin na tukach nie powinna by¢ wieksza niz 3 cm.
—Spoiny pomiedzy plytami po oczyszczeniu powinny by¢ zamulone piaskiem na petng
grubos¢ plyty lub wypelnione zaprawa cementowo-piaskowa.

5.3.2. Pielegnacja chodnika.

— Chodnik, ktérego spoiny wypetnione sg zaprawg cementowg, nalezy pokry¢ warstwa
piasku grubosci od 1,0 do 1,5 cm. Piasek nalezy zwilzy¢ wodg i utrzymywac w stanie
wilgotnym w ciggu 10 dni.
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6. DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

6.3. Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

6.4. Kontrola jakos$ci materialéw i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

6.5. Badanie nawierzchni w czasie prac.

6.5.1. Sprawdzanie podtoZa.
Sprawdzenie podloza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa
i odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla:
— glebokosci koryta:
- 0 szerokosci do 3 m: + lcm,
- 0 szeroko$ci powyzej 3 m: + 2cm,
— szerokos$ci koryta: £ Scm.

6.5.2.  Sprawdzenie podsypki.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkéw poprzecznych
I podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.2
niniejszej ST

6.5.3.  Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami pkt 5.3 niniejszej ST:

— pomierzenie szerokosci spoin,

— sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtowosci wypehienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzoér) i kolor nawierzchni jest zachowany,

6.6.Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.

6.6.1.  Sprawdzenie réownosci nawierzchni.

Sprawdzenie rowno$ci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy fata, co najmniej raz na
kazde 150 do 300m? utozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej
niz raz na 50m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m nie powinien przekraczac¢
1,0 cm.
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6.7.Badania utoZenia obrzezy.

6.7.1.  Sprawdzenie koryta pod tawe.

—Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.
—Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi = 2cm. Zaggszczenie podtoza powinno by¢
zgodne z pkt 5.2.

6.7.2.  Sprawdzenie taw.
—Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

e Zgodnos¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacjg projektowa.
e Profil podtuzny goérnej powierzchni lawy powinien by¢ zgodny z projektowang
niweletg. Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ + 1cm na kazde 100m tawy.
e  Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde
100 m tawy. Tolerancje wymiaréw wynosza:
— dla wysokosci £ 10% wysokosci projektowane;,
— dla szerokosci + 10% szerokosci projektowanej.
e ROwnos¢ gornej powierzchni taw.
Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach,
na kazde 100m tawy, trzymetrowej faty.
Przeswit pomigdzy gérng powierzchnig tawy i przylozong tata nie moze przekraczaé
lcm.
e Zageszczenie taw.
Zageszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100m.
e Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczac
+ 2cm na kazde 100m wykonanej tawy.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU 1 OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0gdlne zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejsza ST jest 1m?
wykonanych nawierzchni.

7.2.0gdolne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

7.3.Urzqdzenia i sprzet pomiarowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
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8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbiorow Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.2.0dbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.3.0dbior koncowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.4.0dbior podbudowy.

— Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:
o 12mm dla podbudowy zasadniczej;
o 15mm dla podbudowy pomocniczej;
— Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z wytycznymi Dokumentacji
Projektowej z tolerancja + 0,5%.
— Grubos$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
o Dla podbudowy zasadniczej + 2cm;
o Dla podbudowy pomocniczej +1cm, - 2cm;

8.5.0dbior nawierzchni.
— Zakres czynnosci odbiorowych powinien obejmowac:

o Sprawdzenie rownosci powierzchni oraz prawidtowosci spoziomowania i spadkow
posadzki, ktore nalezy przeprowadzi¢ za pomoca przyktadania w dwoch
prostopadtych do siebie kierunkach taty kontrolnej o dtugosci 3,0m w dowolnych
miejscach powierzchni.

o  Wiyniki kontroli powinny by¢ poréwnane z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej i ST i wpisane do Dziennika Budowy lub w protokole zatgczonym do
Dziennika Budowy.

— Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1, Ocm.
— Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa

Z tolerancja + 0,5%.

— Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé

+ 1,0cm.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

10.2. Dokumenty zwigzane.
— Warunki techniczne wykonania i odbioru robdot budowlano-montazowych tom I
,Budownictwo Ogolne”

—Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r sprawie bezpieczenstwa
I higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).
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—Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 wrzes$nia 1997 roku
w sprawie 0golnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129 z 1997
r. Poz. 884 Zmiana: Dz. U. Nr 91 z 2002, poz. 8111).

— Zalecane normy:

e Majg zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN)
i branzowe (BN),

CALOSC OPRACOWANO Z ZASTOSOWANIEM LEGALNEGO OPROGRAMOWANIA KOMPUTEROWEGO:
- Microsoft WORD - Certyfikat legalnosci nr X08-19081

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawem autorskim — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik ustaw nr
24 z dn. 23 lutego 1994r). Zwielokrotnianie egzemplarzy, odsprzedaz, lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do
obrotu oraz opracowanie bez zgody autoréw jest zabronione

Strona 11



