WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH D.01.01.01

D. 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D. 01.01.01 WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem ninigjszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych dla zadania ,, Przebudowa ulicy Brynkowskiej w Nowej Wsi
Tworoskiej Gmina Twordg polegajgca na wykonaniu podbudowy i nawierzchni na odcinku ok. 310,0 mb”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia cze$é Dokumentoéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

W zakres rob6t pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokoSciowego punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) wymanzenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reper6w roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

€) zastabilizowanic punktéw w spos6b trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanic w sposéb utatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w ST
DM. 00.00.00.- ,,Wymagania Ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robot budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkéw bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkow organizacji ruchu;
podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
1.6 Wspdlny Stownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowicnia podano w STWiORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diugoéci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny mie¢ Srednice od 0,15 do 0,20
midiugosé od 1,5do 1,7 m.

Do stahlhmc]x pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane érednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugodei okolo 0,30 m, a dla punktow

utrwalanych w istnigjacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.
Swiadki” powinny mieé dtugos¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

3. SPRZET

Roboty pomiarowe objete niniejsza specyfikacja nalezy wykonaé specjalistycznym sprzetem geodezyjnym gwarantujacym dokiadnosci
wymagane w punkcie 5. Stabilizacje, zabezpieczenie i oznaczenie punktéw wykonaé recznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogéine wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w DM — 00.00.00 ,,Wymagania ogd6lne” pkt 4
4.2. Transport sprz¢tu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Wyznaczenie osi drogi

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacjg projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacii projektowe;j.
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O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokiadnoscia do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okre§lonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granica robot.

5.2 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy
robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy.

Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ migdzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiadat

odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacija projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w DM. 00.00.00 ,, Wymagania og6lne™ pkt 6.
6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad
okrelonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK ( 1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru dla wytyczenia i usytuowania drogi jest 1/ km/
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady edbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.00.00 - *Wymagania Og6lne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedstawia Inzynierowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

- uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy:
1. BN-72/8932-01 - Budowle kolejowe i drogowe. Roboty ziemne.
10.2. Instrukcje techniczne wydane przez Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii-GUGIK

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma - GUGIK, 1978
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna - GUGIK, 1983
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji -GUGIK, 1979
Instrukcja techniczna G-3.1 Osnowy realizacyjne - GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne - GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjno-wysokosciowe -GUGIK, 1979

Do 53 oy BTk
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KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA D.04.01.01

D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1.

L.1.

WSTEP
Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot zwiazanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych dla zadania ,, Przebudowa ulicy Brynkowskiej w Nowej Wsi
Tworoskiej Gmina Twordg polegajgca na wykonaniu podbudowy i nawierzchni na odcinku ok. 310,0 mb”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w

podpunkcie 1.1.

13.

Zakres robot objetych Specyfikacja Techniezng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia Rob6t zwiazanych wykonaniem koryta i profilowaniem podtoza dla :

jezdni, chodnikow , wjazdow posesyjnych.

W zakres robot ujetych niniejsza specyfikacja techniczng nalezy réwniez ujaé wykonanie profilowania poboczy zielonych przewidzianych do

obsiewn trawg (ST D.06.01.01) .

14.

OkreSlenia podstawowe.
1.4.1 WskazZnik zageszezenia gruntu - wielko§¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
WZoru:
Pd
Is = ==w==-
Pds

gdzie: Pd - gestosé objgtosciowa szkieletu zageszezonego gruntu [Mg/m3].
Pds - maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,

okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 stuzaca do oceny zageszczenia gruntu
w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12, [Mg/m3].

1.4.2 Wskaznik roznoziarnistosci - wiclkos¢ charakteryzujaca zaggszczalnosé

Wg WZoru:
deo
dio
gdzie: dgo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu; [mm]
dip - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu; [mm]

Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi i okregleniami podanymi

w ST DM. 00.00.00.- ,,Wymagania Ogoélne”.

1.5.

1.6

Ogoblne wymagania dotyczace robot

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji rob6t budowlanych;

- zabezpieczenia interesu osob trzecich;

- ochrony $rodowiska;

- warunkéw bezpieczenstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

podano w STWIiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.

Wspolny Slownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowiefi (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w STWiORB

DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2.

3.1.

3.2.

MATERIALY

- nie wystepuja

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M-00.00.00 - ,,Wymagania Ogdlne” pkt 3.

Sprzet do wykonania Robét

Przy wykonaniu Robot Wykonawca powinien dysponowaé nastepujacym, sprawnym fechnicznie sprzgtem:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i

profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawianym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
- maly walec wibracyjny,
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- plyta wibracyjna,
- sprzet uzupelniajacy reczny.
Stosowany sprzet nie moze powodowa¢ niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podioza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania detyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w D.M — 00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonywania Rob6t
Ogblne zasady wykonywania Robét podano w D.M — 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt5
5.2. Warunki przystgpienia do Rob6t

Przed przystapieniem do realizacji rob6t , wykonawca powinien zapoznaé si¢ z dokumentacja dotyczaca przebiegu istniejacego i
projektowanego uzbrojenia. W miejscach zblizen do istniejacego uzbrojenia podziemnego przy wykonywaniu wykopéw -roboty ziemne nalezy
wykonaé recznie pod nadzorem wiascicieli.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza bezposrednio przed rozpocz¢ciem Robot
zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wcze$niejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac¢ si¢ ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia Robot w odstgpach nie wigkszych niz co
10 m. Koryto mozna wykonywat recznie , w miejscach trudno dostepnych ,za zgods Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
staje sig wlasnosciq Wykonawcy.

5.4. Profilowanie i zaggszczenie podloza

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania profilowania i zageszczenia podioza dopiero po zakoficzeniu i odebraniu Rob6t ziemnych
oraz wszystkich Robot zwiazanych z wykonaniem elementéw odwodnienia.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza, ktére ma byé profilowane nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca si¢ aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca
powinien spulchnié¢ podloze na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla
gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwg do uzyskania wartosci
wskaznika zaggszczenia , okreslonego wg tablicy 1. ,

Do profilowania podloza nalezy stosowa¢ rowniarki. Scigty grunt powinien by¢ wykorzystany przy robotach ziemnych lub odwieziony na
odklad .

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania . Zageszczanie podioZa nalezy kontynuowaé do osiagnigcia
wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy nrl.

Wskaznik zageszczenia nalezy okre$li¢ zgodnie z normg z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalna wartos¢ Ig

_ Minimalna warto$¢ I dla:
Strefa korpusu Autostrad 1 drog Innych drog
ekspresowych
Ruch cigzki i bardzo Ruch mniejszy od
cigzki cigzkiego
gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
na glebokosci od 20 do 50 cm od 1,00 1,00 0,90
powierzchni korony Robét ziemnych

W przypadku gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrolg zageszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obcigzefi plytowych . Nalezy okre$li¢ pierwotny i wtorny modu! odkszialcenia podloza wedlug BN-64/8931-02.
Stosunek wtérnego i pierwotnego moduwtu odksztaicenia nie powinien przekraczaé 2,2. Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia nie moga by¢
osiagnigte przez bezposrednie zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podjaé $rodki w celu ulepszenia gruntu podioza, umozliwiajacego
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia . Mozliwe do zastosowania $rodki proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptagji
Kierownikowi Projektu. Wilgotno$é gruntu podioza przy zaggszczaniu powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja
od - 20% do + 10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podloze ( koryto ) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu Robét zwiazanych z
profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni , to
powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem przez roztozenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do uktadania podbudowy nalezy odczekaé
do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu podioza Inzyniera oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogdlne zasady kontroli jake$ci Robot

Ogélne zasady kontroli jakosci Robét podano w D.M. 00.00.00 ,,Wymagania ogo6ine™
6.2. Badania w czasie Robot
6.2.1.  Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta
i wyprofilowanego podloza podaje tablica 2

L.p. Wyszczegblnienie badan i Minimalna czgtotliwos¢ badan i pomiaréw
pomiaréw
1 Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Rownosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km
D Rzedne wysokosciowe €025 m w oS} jez0n) 1 na je) Xrawedziach 0)a amivsirad i 8168
ekspresowych , co 100m dla pozostatych drog
6 Uksztaltowanie osi w planie*) co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég
ckspresowych , co 100m dla pozostatych drog
7 Zaggszczenie, wilgotnosé gruntu w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
. podioza raz na 600m2
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtownych tukéw poziomych

6.2.2.  Szeroko$¢ koryta ( profilowanego podloza )
Szeroko$¢ korony nie moze réznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.  Rownosé koryta ( profilowanego podioza )
Nieréwnoéci koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4 metrowa fata zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nier6wnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowa atg .Nierownosci nie moga przekracza¢ 2 cm.
6.2.4.  Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ za pomoca 2 lub 1 metrowej aty i poziomicy co najmniej 10 razy na
500 m i dodatkowo we wszystkich punktach glownych tukow poziomych: na poczatku, w $rodku i koficu kazdego tuku kotowego.
Spadki poprzeczne podioza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja £0.5 %.
6.2.5. Rzgdne wysokosciowe
Rézmice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.
6.2.6.  Uksztaltowanie osi w planie
0§ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz £3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wigeej
niz 5 cm dla pozostatych drog.
6.2.7.  Zageszczenie koryta ( profilowanego podioza )
Do odbioru zageszczenia podloza Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie wynikow badan wskaznika zageszczenia,
wraz z warto$ciami $rednimi dla catego odbieranego odcinka, wykonane na podstawie biezacej kontroli zageszczenia.
Na podstawie zestawienia nalezy obliczy¢ procent wynikoéw badah w granicach dopuszczalnych, tzn. gdy wskaznik zageszczenia jest nie
mniejszy od wymaganego i ewentualnie okresli¢ potracenia za niewlasciwe zageszczenie.
6.2.8.  Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta ( profilowanego podioza )
Whszystkie powierzchnie, kiére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione
przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogoélne” pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka cbmiarowa jest
- metr kwadratowy [m2] wykonanego i odebranego koryta o okreslonej glebokosci

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogolne” pkt8. Roboty wymienione w specyfikaciji podlegaja
zasadom odbioru Robot zanikajacych. Wykonawca zglasza Inzynierowi do odbioru zakonczony odcinek koryta (wyprofilowanego
i zageszczonego podloza). Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli Robot. W przypadku
usterek Inzynier ustali zakres wykonania Robét poprawkowych, zakres i wielko$¢ potracefi za obnizona jakos¢ lub poleci powt6rzenie Robot
wedtug zasad okre$lonych w niniejszej specyfikaci.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Og6lne zasady dotyczgce podstawy platnosci
Ogo6lne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Og6ine” pkt.9

9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wyprofilowania i zaggszczenia podioza obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- platny nadzor wlascicieli urzadzen obcych
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze
- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie wraz z oplatg za skiadowanje
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- profilowanie dna koryta lub podloza,

- zageszezenie,

- utrzymanie koryta lub podioza,

- przeprowadzenic pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
1. PN-87/8-02201 ,Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy i okre$lenia.”
2. PN-B-04481 ,,Grunty budowlane. Badania probek gruntu.”
3. PN-B-06714-17 ,Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.”
4, BN-64/8931-02 ,.Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych podloza przez obciazenie plyta.”
5. BN-75/8931-03 ,Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celéw drogowych i lotniskowych.”
6. BN-68/8931-04 ,Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.”
7. BN-77/8931-05 ,Oznaczenie wskaznika no$nosci gruntu jako podloza nawierzchni podatnych.”
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OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH D.04.03.01

D.04.00.00 PODBUDOWY

D. 04.03.01 OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow wysoko$ciowych dla zadania ,, Przebudowa ulicy Brynkowskiej w Nowej Wsi
Tworoskiej Gmina Twordg polegajqca na wykonaniu podbudowy i nawierzchni na odcinku ok. 310,0 mb”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIiORB stanowia czgéé Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych Specyfikacjg Techniczng

Oczyszczenie i skropienie warstw Konstrukcyjnych nalezy wykonaé przed ulozeniem kazdej nastepnej warstwy nawierzchni z mieszanki
mineralno-bitumiczne;.

Oczyszczenia i skropienia wymaga:

»  powierzchnia nawierzchni przeznaczonej do uiozenia warstwy wigzacej

»  powierzchnia nawierzchni przeznaczonej do utozenia warstwy $cieralnej

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w ST
DM. 00.00.00.- ,, Wymagania Ogélne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu os6b trzecich;

- ochrony Srodowiska;

- warunkow bezpieczenstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.6 Wsp6lny Stownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspélnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano w STWIORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

2. MATERIALY

Materialy do skropienia warstw konstrukeji nawierzchni musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni nalezy uzy¢ kationowa emulsj¢ szybkorozpadowa o wiasciwosciach zgodnych
z PN-B-24003

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w tablicy:

L.p. Wiasciwosci Wymagania*
1 Barwa Brazowa do ciemnobrazowej
2 Jednorodnos¢ Catkowita
3 Zawartos¢ asfaltu % m/m 65E2**

4 Pozostalo$é na sicie o boku oczka 0,6 mm , nie
wigcej niz:
5 Lepkos¢ wg Englera w temp. 200C 03
6 Kwasowos¢ , pH 3-12
24 Czas rozpadu , min ponizej 3-5
8 Przyczepno$é do kruszywa asfaltu  wydzielonego 3
z emulsji , % nie mniej niz:
9 Trwato$¢ emulsji , miesigce, nie mniej niz 3
10 QOdpomoé¢ na wstrzasy ,h , nie mniej niz 70
11 Rozcienczalno¢ woda, dodatek wody nie 100
powodujacy rozpadu, % obj.
* Badania wg normy PN-B24003

** Dopuszcza si¢ inne zawartosci po zaakceptowaniu przez Inzyniera
Orientacyjne zuzycie emulsji asfaltowej kationowej do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni wynosi od 0,4 do 0,5

-19-



kg/m2 Doktadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i zaakceptowane
przez Inzyniera.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy zachowa¢ nastepujace warunki:

- czas skiadowania nie powinien przekroczy¢ 3 miesigcy od daty jej produkcii

- temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 3oC.

3. SPRZET

3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 - ,Wymagania Og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni:
Wykonawca przystepujac do oczyszczania warstw nawierzchni powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
dwuszczotkowe urzadzenie do czyszczenia mechanicznego z wyposazeniem odpylajacym,
- sprezarki,
- zbiorniki na wode,
= szczotki reczne.

3.3. Sprzg¢t do skrapienia warstw nawierzchni:
a) skrapiarka lepiszcza wyposazona w urzadzenia pomiarowo - kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nizej wymienionych
parametrow:
- predkosci poruszania sig skrapiarki,
- ilosci dozowanego lepiszcza,
- wysokoéci i dlugosci kolektora do rozkladania lepiszcza,
- obrotow pompy dozujacej lepiszeze,
- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,
- temperatury rozktadanego lepiszcza.
Konstrukcja skrapiarki winna zapewnia¢ stalg temperature lepiszcza oraz dozowanie lepiszcza przy pracy z tolerancja = 10%. Wykonawca
winien dysponowaé aktualnym $wiadectwem cechowania skrapiarki dla zapewnienia wymagan jakosciowych niniejszej ST.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczjce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D.M — 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport wody
W typowych czystych beczkowozach.

4.3. Transport lepiszczy

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach posiadajacych izolacje termiczna, zaopatrzonych w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i
zabezpieczonych przed dostepem wody.

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach pod warunkiem, ze nie beda korodowaly pod
wplywem emulsji i nie beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ podzielone przegrodami,
dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wigkszej niz 1 m3 , a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje w dnie umozliwiajace przeplyw emulsji.

Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transportu i skladowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawiera¢ resztek innych
lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robét
Ogo6lne zasady wykonywania Robot podano w D.M — 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt3

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni
Oczyszczenie wykonaé¢ mechanicznie. W razie potrzeby uzyé wody pod ci$nieniem. W miejscach trudno dostgpnych uzy¢ szczotek recznych.
Na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem, nawierzchnig oczysci¢ dodatkowo sprezonym powietrzem.

5.3. Skropienie oczyszezonych warstw nawierzchni

- Oczyszczona nawierzchnia przed skropieniem winna by¢ sucha. Skropienie mozna rozpoczaé po akceptaciji jej oczyszczenia przez
Inzyniera.

- Warstwa nawierzchni powinna byé skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostepnych recznie za pomocg weza
z dysza rozpryskowa,

- Temperatury lepiszcza powinny mie$cié si¢ w przedziale 20-400C

- Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przeprowadzi probne skropienie w celu okreslenia optymalnych parametroéw pracy skrapiarki,
wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia oraz uzyska akceptacj¢ Inzyniera.

- Skropienie wykona¢ rownomiernie. Tolerancja ilo$ci uzytego lepiszcza w stosunku do zatozonej wynosi + 10%. W miejscach roziozenia
nadmiernej iloéci lepiszcza, Wykonawca usunie jego nadmiar poprzez szczotkowanie rozlozonej w tym celu, podgrzanej, warstwy piasku.

- Wykonane skropienie nawierzchni pozostawi¢ przez okres niezbedny do catkowitego rozpadu emulsji. W tym czasie, na skropionej
nawierzchni nie moze odbywac¢ sig jakikolwiek ruch kotowy.

- Do czasu ukladania warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej, Wykonawca zabezpieczy skropiona, nawierzchni¢, dopuszczajac tylko
niezbedny ruch budowlany. Jakiekolwiek uszkodzenie skropionej nawierzchni bedzie naprawione przez Wykonawceg na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do Robot
Przed przystapieniem do Rob6t Wykonawca przeprowadzi probne skropienie w celu okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki,
wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju 1 stanu warstwy przewidzianej do skropienia oraz uzyska akceptacj¢ Inzyniera.
6.2. Badania w czasie Rob6t

6.2.1. Badanie lepiszczy
Ocene jakosci lepiszcza oprzeé o atest producenta oraz kontrole lepkosci kazdej dostawy wg. PN-B-24003

6.2.2. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzycia lepiszcza
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Nalezy przeprowadzi¢ kontrolg ilosci rozkladanego lepiszcza wedlug metody podanej w opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalania.
Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa [4].

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest:
- metr kwadratowy [m2] oczyszczonej i skropionej powierzchni,

8. ODBIOR ROBOT

Odbior oczyszczonej i skropionej nawierzchni podlega zasadom odbioru Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu wg zasad okreslonych
w ST D. 00.00.00 - ,,Wymagania Ogolne”.

Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie dokumentow kontrolnych przedstawianych przez Wykonawce w odniesieniu do jako$ci materiatow
i wykonanego skropienia wedtug wymagan okreslonych w punktach 2 i 5.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres wykonania Robot poprawkowych. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na
wlasny koszt w terminie ustalonym przez Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$é za metr kwadratowy [m2] oczyszczonej i skropionej nawierzchni zgodnie z dokonanym obmiarem i odbiorem oraz po sprawdzeniu
jako$ci Rob6t wg zasad okreslonych w ST D. 00.00.00
- ,Wymagania Ogélne”.
Cena 1m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- mechaniczne i reczne oczyszezenie podbudowy z ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem spr¢zonego powietrza,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.
Cena 1m2 skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
- dostarczenie lepiszcza i napelnienie nim skrapiarek,
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-24003 Asfaltowe emulsje kationowe
10.2. Inne dokumenty

4., Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.
Pozycja zalecana przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992.02.03.
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO D.04.04.05

D.04.00.00 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych dla zadania ,, Przebudowa ulicy Brynkowskiej w Nowej Wsi
Tworoskiej Gmina Twordg polegajgca na wykonaniu podbudowy i nawierzchni na odcinku ok. 310,0 mb”.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowig czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza Roboét zwiazanych z wykonaniem warstwy
podbudowy z kruszywa tamanego:
- dla jezdni o grubosci 15 cm warstwa dolna i 10 cm warstwa gérna
- dla chodnika o grubosci 8 cm
- dla wjazdow posesyjnych o grubosci 15 cm

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi i okre$leniami podanymi w ST
DM. 00.00.00.- ,,Wymagania Ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu osob trzecich;

- ochrony srodowiska;

- warunkéw bezpieczenstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkéw organizacji ruchu;

podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.6 Wspélny Slownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamoéwienia podano w STWiORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania og6ine”.

2. MATERIALY

Materialem do wykonania podbudéw z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otaczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.1. Rodzaj stosowanych materialéw:

- gorna warstwa podbudowy : - kruszywo tamane niesortowane 0,40mm o uziarnieniu ciagtym,
- dolna warstwa podbudowy : - kruszywo lamane niesortowane 0,60mm o uziarnieniu ciaghym,

2.2. Wymagania dla materialéw

22.1 Krzywa uziarnienia, okreslona wedlug normy PN-91/B-06714/15 powinna miesci¢ si¢ w obszarze pomigdzy krzywymi granicznymi
podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Uziamienie kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie do podbudowy zasadniczej

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
[mm] [%]
63 100
315 78 -100
16 58-87
8 42-170
4 30-54
2 21-41
0.5 10-23
0.075 3-10
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Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 2.

Tablica 2 . Wymagane wiadciwosci kruszywa.

L.p. Wiaseiwosei badane wedlug Wymagania
1 2 3
1 Zawartos¢ ziaren nieforemnych
wg PN-78/B-06714/16 nie wigcej niz 30
2 Stopien przekruszenia ziaren % 5%
3 Scieralno$¢ ziaren wigkszych od 2mm, w bgbnie
Los Angeles wg PN-79/B-06714/42 ubytek
masy nie wiekszy niz 30
4 Mrozoodpomosé ziaren wigkszych od 2mm wg
PN-79/B-06714/19 po 25 cyklach zamrazania i
odmrazania ubytek masy % nie wigkszy niz 10
5 wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01
kruszywa 5-krotnie zaggszczonego metoda
normalng wg PN-88/B-044881 30-75
6 zawarto$¢ zanieczyszezen obeych wg PN-78/B-
06714/12 nie wigcej niz 0.20
7 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych wg PN- Barwa cieczy nad
78/B-06714/26 kruszywem nie
ciemniejsza od
barwy wzorcowe;j

*Frakcje kruszywa tamanego pozostajace na sicie o oczkach kwadratowych 4mm powinny mie¢ nie mniej niz 75% wagowo
ziaren przekruszonych, posiadajacych wigcej niz jedna przelamana powierzchnie.
Do zwilzania kruszywa nalezy stosowac wodg czysta.

2.3. Kontrola jake$ci materialéw w okresie dostaw

Kontrola jako$ci materialow polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materialow i jakosci
wody na reprezentatywnych prébkach i porownaniu wynikéw z wymaganiami okreslonymi w p.2.2.1 . Wyniki
powinny by¢ zgodne z wymaganiami.

3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu Robot Wykonawca powinien dysponowa¢ nastgpujacym, sprawnym technicznie sprzgtem:
- mieszarki stacjoname do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wode,
- walce stalowe statyczne do zaggszczania.

W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbywac¢ si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu. Ruch pojazdow
po wyprofilowanym podlozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany aby nie dopusci¢ do jego uszkodzef: i tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod podbudowy powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D.04.01.01 ,Profilowanie i
zageszczenie podioza.”

Podbudowa powinna byé wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w
czasie Robot przez Wykonawce.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziamienia i wilgotnoci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
stagjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci materiathu nie dopuszcza
si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegOlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w sposéb przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubos$¢ po zaggszczeniu byla
roéwna grubosci projektowane;.
Kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.

5.4. Zageszczanie

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapié do jej zageszczania przez watowanie. Watowanie powinno
postepowat stopniowo od dolnej do gomej krawedzi podbudowy.

Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia podbudowy nie mnigjszego niz 1.0 wedlug normalnej proby
Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda II). Wilgomos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda 11). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony
przez mieszanie rozlozonej warstwy i napowietrzenie. Jezeli wilgotno$¢ materialu jest nizsza od optymalnej, material w rozlozonej warstwie
powinien by¢ zwilzony woda i rOwnomiernie wymieszany.
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Wilgotno$¢ przy zageszczaniu powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalnej z tolerancja -1%, +2%.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania kontrolne i dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi.
6.1. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.1.1 Rownos¢ podbudowy
Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekraczad:
- 12 mm - dla podbudowy zasadniczej

6.1.2 Spadki poprzeczne podbudowy
Powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja 0.5 %.

6.1.3 Rzedne podbudowy
Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i -2 ¢m.

6.1.4 Uksztattowanie osi podbudowy
0$ podbudowy nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +5 cm .

6.1.5 Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze roznié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 ¢m, - Scm.

6.1.6 Wymagania dotyczace grubosci warstwy
Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykonaé pomiary grubosci warstwy co najmniej w trzech punktach, lecz nie rzadziej niz raz
na 1000 m2.
Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekraczac :
- dla podbudowy zasadniczej: +10%

6.2. Wymagania dotyczace no§nosci i zaggszezenia podbudowy wedlug obciazen plytowych
Nalezy wykona¢ pomiary nonosci podbudowy z kruszywa, wedtug obciazen ptytowych, zgodnie z BN-64/8931-02. Obciazenia
nalezy wykonac nie rzadziej niz raz na 3000 m2 , lub wedlug zaleceni Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m2] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru Rob6t zanikajacych.

Odbiér podbudowy powinien byé przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanej
podbudowy, bez hamowania postepu Robét. Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymiang wadliwie wykonanej warstwy na nowa, Wykonawca
wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za metr kwadratowy [m2] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z recepta,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,

- dostarczenie mieszanki w migjsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki,

- zageszezenie,

- przeprowadzenie pomiarGw i badan laboratoryjnych,

- utrzymanie podbudowy w czasie Robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE,

PN-87/B01100 ,,Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia.”
PN-76/B-06714/00 , Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.”

BN-84/6774-02 , Kruszywa kamienne lamane do nawierzchni drogowych.”

BN-64/8933-02 ,, Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.”
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